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1 Uber dieses Dokument

(1) HINWEIS

Dieses Dokument enthalt eine Zusammenfassung von Sicherheitsinformati-

onen und Warnhinweisen von SICK Encodern, Inertialsensoren und Motor-

Feedback-Systemen und ist nur glltig im Zusammenhang mit der Betriebsan-

leitung des jeweiligen Gerats.

»  Das Produkt nur in Betrieb nehmen, wenn dieses Dokument und die
Betriebsanleitung gelesen und verstanden worden sind. Bei Fragen den
SICK-Kundendienst kontaktieren.

»  Die angewendeten Normen und Richtlinien der Konformitatserklarung
des betreffenden Produkts entnehmen.

»  Dieses Dokument zusammen mit der Betriebsanleitung zum Nachschla-
gen bereit halten und an neue Besitzer weitergeben.

1.1 Datenintegritat

Die SICK AG nutzt in ihren Produkten standardisierte Datenschnittstellen, wie

z. B. Standard-IP-Technologie. Der Fokus liegt hierbei auf der Verfligbarkeit der
Produkte und deren Eigenschaften.

Die SICK AG geht dabei immer davon aus, dass die Integritat und Vertraulichkeit
von Daten und Rechten, die im Zusammenhang mit der Nutzung der Produkte
berthrt werden, vom Kunden sichergestellt werden.

In jedem Fall sind die geeigneten SicherungsmafRnahmen, z. B. Netztrennung,
Firewalls, Virenschutz und Patchmanagement, immer vom Kunden situationsbe-
dingt selbst umzusetzen.

2 Grundlegende Hinweise

[ 1] wicHTIG

»  Das Produkt nur fiir seinen bestimmungsgemafen Zweck verwenden.
Die Installation und Inbetriebnahme des Produktes nur durch Fachper-
sonal ausflhren.
Betriebs- und Montageanleitung beachten.
Die im jeweiligen Land gultigen berufsgenossenschaftlichen Sicherheits-
und Unfallverhitungsvorschriften beachten.
Vor der Montage des Produktes die Spannung bei allen betroffenen
Geraten, Maschinen und Anlagen abschalten.

Elektrische Verbindungen zum Produkt nur bei abgeschalteter Span-
nung trennen oder herstellen.

Schlage und Sto3e auf das Produkt vermeiden.

Fir eine einwandfreie Funktion des Produkts auf eine EMV-gerechte
Schirmverbindung (beidseitiges Auflegen der Schirmung) achten.
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3 Zusatzliche grundlegende Hinweise bei
sicherheitsgerichteten Produkten

(Encoder nach 1ISO 13849 und Motor-Feedback-Systeme nach IEC 61800-5-2)

[ 1] wicHTIG

»  Fur das Erhalten von sicherheitsgerichteten Lage- bzw. Geschwindig-
keitsinformationen unter Benutzung eines Encoders oder Motor-Feed-
back-Systems ist ein Fehlerausschluss fir die mechanische Kopplung
an die Antriebswelle notwendig oder sind zusatzliche Manahmen anzu-
wenden.

»  Das Motor-Feedback-System tragt nur bei einem Einsatz in Servosyste-
men in Verbindung mit Antriebsreglern zur Schutzfunktion bei. Es wird
vorausgesetzt, dass der angeschlossene Antriebsregler Gber MaRnah-
men zur Erreichung eines sicheren Zustands verfligt. Zum Motor-Feed-
back-System kdnnen zusétzliche Schutzeinrichtungen und MaRnahmen
erforderlich sein.

»  Fur die Realisierung einer vom Encoder unterstutzten Sicherheitsfunk-
tion wird eine geeignete Auswerteeinheit (z. B. Speicherprogrammier-
bare Steuerung, Maschinensteuerung) benétigt. Der Encoder kann nicht
eigenstandig einen sicheren Zustand der Maschine/Anlage herbeifiih-
ren. Es wird vorausgesetzt, dass die geeignete Auswerteeinheit tiber
Manahmen zur Erreichung eines sicheren Zustands verflgt. Zusatz-
lich zu Encodern kdnnen weitere Schutzeinrichtungen und Malnahmen
erforderlich sein.

»  Das Sicherheitsniveau des Motor Feedback Systems oder Encoders
muss zum Sicherheitsniveau des Motors oder der Maschine/Anlage
kompatibel sein (Sicherheitsniveau Motor Feedback System und Enco-
der: siehe Typenschild).
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4 Linear-Encoder

/\ VORSICHT
Verletzungsgefahr durch Quetschen von Fingern oder Handen

»  Finger oder Hande nicht zwischen Lesekopf und MaRverkdrperungs-Ele-
mente bringen.

5 Seilzug-Encoder

/\ VORSICHT
Verletzungsgefahr durch zuriickschnappendes Messseil
»  Das ausgezogene Messseil nicht zurlickschnappen lassen.

/\ VORSICHT
Verletzungsgefahr durch Triebfeder
»  Den Seilzug nicht 6ffnen.

6 Endschaltergetriebe

|1 WICHTIG
»  Den Mikroschalter ausschliefllich zum Schalten von digjtalen Eingén-
gen (TTL- und HTL-Logik), Optokopplern und elektromechanischen oder
elektronischen Relais einsetzen. Andere induktive Lasten dirfen nicht
geschaltet werden.
»  Die einzelnen Stromkreise jeweils mit 4A-Sicherungen (flink) absichern.

»  Die Schalter jahrlich getrennt auf Funktion prufen.

7 Programmiergerate

|1 WICHTIG

»  Das Programmiergerat nur mit den vorgesehenen Adapterkabeln
verwenden (siehe Kapitel Anschlussmaoglichkeiten in der Betriebsan-
leitung). Andere Adapterkabel sind nicht zulassig. Beschadigungen
des Programmiergerats oder des angeschlossenen Produkts kdnnen
sonst die Folge sein.

»  Das Programmiergerét vor dem Trennen vom elektrischen Anschluss
ausschalten.

> Firmware-Update nur mit neuwertigen Batterien ausfuhren, um die
Stromversorgung wahrend des Updates sicherzustellen. Wenn die Batte-
rien wahrend des Updates entfernt werden oder nicht mehr genigend
Spannung liefern, dann kann das Programmiergerat beschadigt werden.

All rights reserved. Subject to change without notice.

1 About this document

(1) NOTE

This document contains a summary of safety information and warning noti-

ces concerning SICK encoders, inertial sensors and motor feedback systems

and is only applicable in connection with the operating instructions of the
respective device.

»  Only put the product in operation when this document and the operating
instructions have been read and understood. Contact SICK customer
service if you have any questions.

»  Take the applied standards and directives from the declaration of con-
formity of the affected product.

»  Keep this document together with the operating instructions handy for
reference purposes and pass it on to any new owners.

1.1 Data integrity

SICK AG uses standardized data interfaces, such as standard IP technology, in its
products. The emphasis here is on the availability of products and their features.
SICK AG always assumes that the integrity and confidentiality of the data and
rights affected by the use of these products will be ensured by the customer.

In all cases, appropriate security measures, such as network separation, firewalls,
virus protection, and patch management, must be taken by the customer on the
basis of the situation in question.

2 Basic information

E NOTICE

»  Only use the product for its intended purpose.

Only specialist personnel are permitted to install and commission the
product.

Observe the operating and mounting instructions.

Observe the relevant national work safety regulations as specified by
trade associations.

Before mounting the product, switch off the voltage to all affected devi-
ces, machines and systems.

Only connect or disconnect electrical connections to the product when
the voltage is switched off.

Impacts or shocks to the product must be prevented.

To ensure the product functions properly, it must be connected to an
EMC shield (fitted on both sides).
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3 Additional fundamental information for

safety-related products
(Encoders in accordance with ISO 13849 and motor feedback systems in accordance with IEC
61800-5-2)

| 1] NoTICE
» In order to receive safety-related position or speed information when

using encoders or motor feedback systems, a fault exclusion is required
for the mechanical coupling on the drive shaft or additional measures
must be taken.

»  The motor feedback system only contributes to the protective function
when used in servo systems in connection with drives. The connected
drive must feature measures designed to achieve a safe status. Addi-
tional protective devices and measures may be necessary for the motor
feedback system.

» Implementing a safety function supported by the encoder requires a
suitable evaluation unit (e.g. programmable logic controller, machine
controller). The encoder is unable to bring the machine/system into a
safe status on its own. The suitable evaluation unit must feature meas-
ures designed to achieve a safe status. Additional protective devices
and measures may be necessary in addition to encoders.

»  The safety level of the motor feedback system or encoder must be
compatible with the safety level of the motor or the machine/system (for
the motor feedback system and encoder safety level, see the type label).

4 Linear encoder

/\ CAUTION
Risk of injury from crushing fingers or hands
» Do not place fingers or hands between the read head and the measur-
ing elements.

5 Wire draw encoder

/\ CAUTION
Risk of injury if the measuring wire snaps back
» Do not let the detached measuring wire snap back.

/\ CAUTION
Risk of injury caused by main springs
» Do not open the wire rope hoist.

6 End drive gearbox

|1 NoTICE
»  Only use the microswitch to switch digital inputs (TTL and HTL logic),

optocouplers and electromechanical or electronic relays. Other inductive
loads must not be switched.

»  Protect each individual electrical circuits with 4A fuses (flink).

»  Separately check each switch annually to make sure it is working prop-
erly.

7 Programming devices

| 1] NoTICE
»  The programming device may only be used with the intended adapter

cables (see chapter on connection options in the operating instructions).
Other adapter cables are not permitted. This could otherwise result in
damage to the programming tool or the connected product.

»  Switch off the programming device before disconnecting from the elec-
trical connection.

»  Only carry out a firmware update with fresh batteries inserted to ensure
the voltage supply lasts throughout the update process. If the batteries
are removed during the update or do not supply enough voltage, this
may cause damage to the programming tool.

Reservados todos los derechos. Sujeto a cambio sin previo aviso.

1 Acerca de este documento

(1) INDICACION

El presente documento contiene un resumen de la informacion de seguridad

y de las indicaciones de advertencia de encoders, sensores inerciales y

sistemas de realimentacion del motor SICK y Gnicamente es valido en combi-

nacion con las instrucciones de uso del dispositivo correspondiente.

»  Ponga el producto en funcionamiento solo si ha leido y comprendido
este documento y las instrucciones de uso. Péngase en contacto con el
servicio postventa de SICK en caso de tener dudas.

»  Consulte en la declaracion de conformidad de producto en cuestion las
normas y las directrices aplicadas.

»  Tenga siempre a mano este documento junto con las instrucciones
de uso para su consulta posterior y entréseguelo a un posible nuevo
propietario.
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1.1 Integridad de los datos

SICK AG utiliza en sus productos interfaces de datos estandarizadas, p. €j., la tec-
nologia IP estandar. En esta documentacion se hace hincapié en la disponibilidad
de productos y sus caracteristicas.

SICK AG asume en todo momento que la integridad y la confidencialidad de los
datos y derechos afectados por el uso de los productos quedaran garantizadas
por el cliente.

En todos los casos, el cliente debe adoptar medidas de seguridad adecuadas,

p. €j., separacion de redes, cortafuegos, proteccion antivirus y gestion de actuali-
zaciones, acordes a la situacion en cuestion.

2 Indicaciones fundamentales

|1 IMPORTANTE
»  Utilice el dispositivo Gnicamente seglin el uso conforme a lo previsto.

» Lainstalacion y la puesta en servicio del producto deben ser realizadas
exclusivamente por técnicos especialistas.

»  Observe las instrucciones de uso y de montaje.

»  Observe las normativas en materia de seguridad y prevencion de acci-
dentes de las asociaciones profesionales en vigor en el pais correspon-
diente.

»  Desconecte la alimentacion eléctrica en todos los dispositivos, maqui-
nas e instalaciones afectados antes de montar el producto.

»  Enchufe y desenchufe las conexiones eléctricas al producto Gnicamente
con la alimentacion eléctrica desconectada.

»  Evite los golpes y choques contra el producto.

»  Verifique el funcionamiento correcto del producto en una conexion

apantallada conforme a las disposiciones de compatibilidad electromag-
nética (montaje en ambos lados del apantallamiento).

3 Indicaciones basicas adicionales para
productos de seguridad

(Encoders segiin ISO 13849 y sistemas de realimentacion del motor segtin IEC 61800-5-2)

|1 IMPORTANTE

»  Afin de recibir informacion de seguridad sobre la posicién y la velocidad
al utilizar un encoder o un sistema de realimentacion del motor, se
precisa de una exclusién de errores para el acoplamiento mecanico al
eje motriz o tomar medidas adicionales.

»  Elsistema de realimentacion del motor Gnicamente contribuye a la
funcién de seguridad si se utiliza en servosistemas en combinacion
con reguladores de accionamiento. Se presupone que el regulador de
accionamiento conectado dispone de medidas para alcanzar un estado
seguro. Ademas del sistema de realimentacién del motor pueden ser
necesarios dispositivos de proteccion y medidas adicionales.

»  Para implementar una funcién de seguridad asistida por el encoder es
necesaria una unidad de evaluacién apropiada (p. €j., control légico
programable o sistema de control de la maquina). El encoder no puede
asegurar por si mismo un estado seguro de la maquina/instalacion. Se
presupone que la unidad de evaluacion apropiada dispone de medidas
para alcanzar un estado seguro. Ademas de encoders pueden ser nece-
sarios otros dispositivos de proteccién y medidas.

»  Elnivel de seguridad del sistema de realimentacion del motor o del
encoder debe ser compatible con el nivel de seguridad del motor o de la
maquina/instalacion (nivel de seguridad del sistema de realimentacion
del motor y del encoder: véase la placa de caracteristicas).

4 Encoders lineales

/\ PECAUCION
Riesgo de sufrir magulladuras en los dedos o las manos

»  Nointroduzca los dedos ni las manos entre el cabezal de lectura y los
elementos del dispositivo de medicién.

5 Encoders de cable

/\ PECAUCION
Peligro de lesiones por la retraccion del cable de medicion
» Nodeje que el cable de medicion extraido se retraiga bruscamente.

/\ PECAUCION
Peligro de lesiones por fuerza motriz
»  No abra el torno del cable.

6 Engranaje de final de carrera

|1 IMPORTANTE
p»  Utilice el microinterruptor exclusivamente para conmutar entradas digi-
tales (l6gica TTL y HTL), optoacopladores y relés electromecanicos y
electronicos. No esta permitido conmutar otras cargas inductivas.
»  Proteja cada circuito de corriente con fusibles de 4 A (inertes).
»  Compruebe anualmente el funcionamiento de los interruptores por
separado.
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7 Dispositivos de programacion

4 Encoder lineare

| 1] IMPORTANTE

»  Utilice el dispositivo de programacion Gnicamente con los cables adap-
tadores previstos para tal fin (véase el capitulo sobre posibilidades
de conexion en las instrucciones de uso). No estan permitidos otros
cables adaptadores. De lo contrario, el dispositivo de programacion o el
producto conectado podrian resultar dafados.

»  Apague el dispositivo de programacion antes de desenchufarlo de la
conexion eléctrica.

»  Actualice el firmware (inicamente con baterias nuevas a fin de garan-
tizar alimentacion eléctrica durante la actualizacion. Si retira las bate-
rias durante la actualizacién o si estas no suministran una tensién
suficiente, el dispositivo de programacion puede resultar danado.

Tutti i diritti riservati. Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso.

1 Informazioni sul presente documento

(1) INDICAZIONE

Questo documento contiene una riepilogo delle informazioni sulla sicurezza

e avvertenze relative agli encoder SICK, ai sensori inerziali e ai sistemi Motor-

feedback ed ¢ valido solo in abbinamento alle istruzioni per I'uso del relativo

dispositivo.

»  Utilizzare il prodotto solo dopo avere letto e compreso il presente docu-
mento e le istruzioni per I'uso. In caso di domande contattare servizio
clienti SICK.

» Le norme e le direttive applicate sono riportate nella dichiarazione di
conformita del relativo prodotto.

»  Tenere a disposizione questo documento insieme alle istruzioni per I'uso
per una successiva consultazione e consegnarlo al nuovo proprietario.

1.1 Integrita dei dati

SICK AG utilizza nei propri prodotti interfacce dati standardizzate, come ad es. la
tecnologia IP standard. In particolare si focalizza sulla disponibilita dei prodotti e
delle relative caratteristiche.

SICK si basa sul presupposto che I'integrita e la riservatezza dei dati e dei diritti,
in relazione all’utilizzo dei prodotti, sia garantita dal cliente.

In ogni caso il cliente stesso deve adottare sempre adeguate misure di sicurezza
in base alla situazione del cliente, come ad es. separazioni di rete, firewall,
antivirus, patch management.

2 Indicazioni basilari

[ 1| IMPORTANTE

»  Utilizzare il prodotto solo allo scopo previsto dalle disposizioni.
Linstallazione e la messa in servizio del prodotto devono essere ese-
guite solo da personale qualificato.
Attenersi alle istruzioni d’ esercizio e montaggio.
Attenersi alle regole antinfortunistiche e di sicurezza delle associazioni
professionali e di categoria del rispettivo Paese.
Prima del montaggio del prodotto scollegare la tensione in tutti i disposi-
tivi, le macchine e gli impianti.
Scollegare o creare i collegamenti elettrici al prodotto solo con tensione
disinserita.
Evitare al prodotto urti e scosse.
Per il corretto funzionamento del prodotto fare attenzione a un collega-
mento dello schermo adatto allEMC (attacco bilaterale dello schermo).
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3 Avvertenze fondamentali aggiuntive per prodotti con
funzioni di sicurezza

(Encoder secondo I1SO 13849 e sistemi Motor Feedback secondo IEC 61800-5-2)

| 1| IMPORTANTE

»  Per ottenere informazioni su posizione o velocita correlate alla sicurezza
utilizzando un encoder o sistema Motorfeedback, & necessaria provve-
dere all’esclusione guasti per I'accoppiamento meccanico all’albero di
trasmissione o adottare misure aggiuntive.

» Il sistema Motor Feedback contribuisce alla funzione protettiva solo
se viene utilizzato in servosistemi insieme a regolatori di azionamento.
Si presuppone che il regolatore di azionamento collegato disponga di
misure che consentono di ottenere una condizione di sicurezza. E possi-
bile che il sistema Motorfeedback necessiti di dispositivi di protezione e
di misure aggiuntive.

»  Per la realizzazione di una funzione di sicurezza supportata dall’enco-
der & necessaria un’unita di controllo idonea (ad es. PLC, controllore
macchina). Lencoder non puo creare autonomamente una condizione
di sicurezza della macchina/dell'impianto. Si presuppone che I'unita di
controllo idonea disponga di misure per arrivare a ottenere una condi-
zione di sicurezza. Oltre agli encoder, & possibile che occorrano anche
dispositivi di protezione e misure aggiuntive.

» lllivello di sicurezza del sistema Motor Feedback o dell’encoder deve
essere compatibile con il livello di sicurezza del motore o della mac-
china/dell'impianto (livello di sicurezza sistema Motor Feedback ed
encoder: vedere targhetta d’identificazione).
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/\ ATTENZIONE
Pericolo di lesioni in seguito a schiacciamento di dita 0 mani
»  Non posizionare dita e mani tra la testa di lettura e gli elementi e di
misura.

5 Encoder a cordino

/\ ATTENZIONE
Pericolo di lesioni a causa del ritorno del cordino di misura
»  Non riavvolgere il cordino di misura estratto.

/\ ATTENZIONE
Pericolo di lesioni a causa della molla di trazione.
»  Non aprire I'avvolgitore.

6 Azionamento dei finecorsa

|1 IMPORTANTE

»  Utilizzare il microinterruttore solo per commutare le entrate digitali
(logica TTL e HTL), accoppiatori ottici e relé elettromeccanici o elettro-
nici. Non si devono attivare altri carichi induttivi.

> Mettere in sicurezza i singoli circuiti elettrici con fusibili da 4A ciascuno
(flink).

»  Verificare annualmente separatamente il funzionamento degli interrut-
tori.

7  Strumenti di programmazione

|1 IMPORTANTE

»  Utilizzare lo strumento di programmazione solo con i cavi di adatta-
mento previsti (vedere capitolo con le possibilita di collegamento nelle
istruzioni per I'uso). Altri cavi adattatori non sono ammessi. Le conse-
guenze possono essere danni allo strumento di programmazione o al
prodotto collegato.

»  Disattivare lo strumento di programmazione prima di scollegarlo dal
collegamento elettrico.

»  Eseguire I'aggiornamento firmware solo con batterie nuove per garantire
I'alimentazione elettrica durante I'aggiornamento. Se le batterie sono
rimosse durante I'aggiornamento o se non forniscono piu tensione suffi-
ciente, lo strumento di programmazione pud danneggiarsi.

Tous droits réservés. Sujet a modification sans préavis.

1 A propos de ce document

(i) REMARQUE

Ce document contient un résumé des informations concernant la sécurité et

des avertissements pour les codeurs, les capteurs inertiels et les systémes

Feedback-moteur de SICK et n’est valable qu’en combinaison avec la notice

d’instruction de I'appareil respectif.

»  Le produit ne doit étre mis en service qu’apres avoir lu et compris cette
notice d’instruction. Contacter I'assistance technique de SICK en cas de
question.

»  Les normes et directives appliquées sont mentionnées dans la déclara-
tion de conformité du produit concerné.

4 Mettre a disposition ce document avec la notice d’instruction afin de
pouvoir le consulter et le transmettre @ un nouveau propriétaire.

1.1 Intégrité des données

Dans ses produits, SICK AG recourt a des interfaces de données standardisées
telles que la technologie IP standard. Ici, I'accent est mis sur la disponibilité des
produits et de leurs qualités.

SICK AG part alors toujours du principe que I'intégrité et la confidentialité des
données et des droits liées a I'utilisation de la technologie sont garanties par le
client.

Dans tous les cas, les mesures de protection appropriées, telles que la séparation
du réseau, les pare-feux, la protection antivirus ou la gestion des correctifs,
doivent toujours étre mises en ceuvre en fonction de la situation par le client.
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2 Remarques générales

7 Appareils de programmation

| 1] IMPORTANT

»  Utiliser uniquement le produit pour son utilisation conforme.
Linstallation et la mise en service du produit ne doivent étre réalisées
que par un personnel spécialisé.
Respecter la notice d’instruction et les instructions de montage.
Respecter les normes de prévention des accidents et de sécurité des
associations professionnelles en vigueur dans le pays respectif.
Avant le montage du produit, mettre hors tension tous les appareils,
machines et installations concernés.
Couper ou établir les connexions électriques avec le produit uniquement
lorsque la tension est coupée.
Eviter tout impact et coup sur le produit.
Pour un fonctionnement sans problémes du produit, assurer un raccor-
dement de blindage avec une compatibilité électromagnétique (applica-
tion du blindage des deux cotés).
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3 Informations de base supplémentaires pour les
produits liés a la sécurite

(Codeurs selon ISO 13849 et systémes de rétroaction pour moteurs selon CEl 61800-5-2)

|1 IMPORTANT

»  Pour obtenir des informations de position ou de vitesse relatives a
la sécurité a l'aide d'un codeur ou d'un systéme de rétroaction pour
moteurs, une exclusion de défaut est nécessaire pour l'accouplement
mécanique a l'arbre de transmission, ou des mesures supplémentaires
doivent étre prises.

»  Le systéme de rétroaction pour moteurs ne contribue a la fonction de
protection que lorsqu'il est utilisé dans des systémes d'asservissement
en liaison avec des variateurs. Le variateur raccordé doit disposer de
moyens nécessaires a l'atteinte d'un état de sdr. Des dispositifs de pro-
tection et des mesures supplémentaires peuvent s'avérer nécessaires
pour le systéme de rétroaction pour moteurs.

»  Une unité d'évaluation appropriée (p. ex. automate programmable, com-
mande machine) est nécessaire pour réaliser une fonction de sécurité
supportée par le codeur. Le codeur ne permet pas d'obtenir un état sar
de la machine/installation de maniére autonome. L'unité d'évaluation
appropriée doit disposer de moyens nécessaires a I'atteinte d'un état
de sdr. En plus des codeurs, des dispositifs et mesures de protection
supplémentaires peuvent étre nécessaires.

»  Le niveau de sécurité du systéme de rétroaction pour moteurs ou du
codeur doit correspondre au niveau de sécurité du moteur ou de la
machine/de l'installation (niveau de sécurité du systéme de rétroaction
pour moteurs et codeur : voir plagque signalétique).

4  Codeurs linéaires

/\ ATTENTION
Risque de blessures di a I'écrasement des doigts ou des mains

»  Ne pas mettre les doigts ou les mains entre la téte de lecture et les
éléments de représentation dimensionnelle.

5 Codeurs a cable

/\ ATTENTION

Risque de blessures di au cable de mesure pouvant effectuer un mouve-
ment de retour brusque

»  Ne pas laisser revenir le cable de mesure.

/\ ATTENTION
Risque de blessure di au ressort-moteur
»  Ne pas ouvrir le treuil.

6 Entrainement d’interrupteur terminal

| 1] IMPORTANT

»  Utiliser uniquement le micro-interrupteur pour commuter les entrées
numériques (logique TTL et HTL), opto-coupleurs et relais électromécani-
ques ou électroniques. Il est interdit d’appliquer d’autres charges induc-
tives.

»  Protéger les différents circuits électriques avec des fusibles 4 A (rapide)
chacun.

»  Contrdler annuellement les interrupteurs pour vérifier s’ils fonctionnent.
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|1 IMPORTANT

»  Lappareil de programmation ne doit étre utilisé qu’avec les cables
d’adaptateur prévus a cet effet (voir le chapitre Possibilités de raccorde-
ment dans la notice d’instruction). D’autres cables d’adaptateur ne sont
pas autorisés. Autrement, I'appareil de programmation ou le produit
raccordé pourraient étre endommagés.

»  Lappareil de programmation doit étre éteint avant de le couper du
raccordement électrique.

»  Neffectuer la mise a jour du firmware qu’avec des batteries neuves afin
de garantir I'alimentation électrique durant la mise a jour. Lorsque les
batteries sont retirées pendant la mise a jour ou si elles ne fournissent
plus assez de tension, I'appareil de programmation peut étre endom-
mageé.
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czenstwa i ostrzezen enkoderéw SICK, czujnikdw inercyjnych i systemoéw

sprzezenia zwrotnego. Dokument ten obowiazuje tylko w potaczeniu z instruk-

cja eksploatacji danego urzadzenia.

»  Produkt wolno uruchomi¢ tylko wtedy, gdy niniejszy dokument i instruk-
cja eksploatacji zostaly przeczytane i zrozumiane. W przypadku pytan
nalezy skontaktowac sie z Dziatem Obstugi Klienta firmy SICK.

»  Zastosowane normy i dyrektywy podano w deklaracji zgodnosci danego
produktu.

»  Niniejszy dokument wraz z instrukcjg eksploatacji nalezy zachowaé
w stanie gotowym do wykorzystania i przekaza¢ go nowym witascicielom.

1.1 Integralno$¢ danych

Firma SICK AG stosuje w swoich produktach standardowe interfejsy danych, np.
standardowa technologie IP. Nacisk w tych kwestiach jest ktadziony na dostep-
nos$é eksploatacyjng produktéw i ich wiasciwosci.

Firma SICK AG wychodzi zawsze z zatozenia, ze integralnosé i poufnos¢ danych
oraz przestrzeganie przepiséw zwigzanych z uzytkowaniem produktéw sg zapew-
niane samodzielnie przez klienta.

W kazdym przypadku odpowiednie Srodki bezpieczenstwa, jak np. odigczenie zasi-
lania, zapory sieciowe, ochrona antywirusowa i zarzadzanie poprawkami, musza
by¢ zawsze wdrazane samodzielnie przez klienta odpowiednio do sytuacji.

2 Podstawowe wskazowki

|1 WAZNY

»  Produkt wolno uzytkowa¢ wytacznie zgodnie z jego przeznaczeniem.
Instalacja i uruchomienie produktu moga byé przeprowadzone wytgcznie
przez wykwalifikowany personel.
Przestrzega¢ instrukcji eksploatacji i montazu.
Przestrzega¢ obowigzujacych w danym kraju przepiséw bezpieczenstwa
i przepiséw o zapobieganiu wypadkom branzowych towarzystw ubezpie-
czeniowych.
Przed zamontowaniem produktu nalezy odtgczy¢ napiecie od wszystkich
urzadzen, maszyn i instalacji, ktérych to dotyczy.
Odtagczaé lub podtaczaé produkt do sieci elektrycznej tylko przy wytaczo-
nym napieciu.
Unika¢ uderzania w produkt.
Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie produktu, nalezy upewnic sie, ze
pofaczenie ekranujace jest zgodne z wymaganiami kompatybilnosci
elektromagnetycznej (ekranowanie musi by¢ podtgczone po obu stro-
nach).

vy Vv
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3 Dodatkowe podstawowe wskazéwki w przypadku produktow
zwigzanych z bezpieczenstwem

(Enkodery zgodne z norma 1SO 13849 i systemy sprzezenia zwrotnego zgodne z norma IEC
61800-5-2)
[ 1] wazny

»  Aby otrzymac informacje dotyczace potozenia lub predkosci zwigzane
z bezpieczenstwem przy wykorzystaniu enkodera lub systemu sprzeze-
nia zwrotnego, nalezy koniecznie wykluczyé btedy mechanicznego podia-
czenia watu napedowego lub zastosowaé dodatkowe Srodki.

»  System sprzezenia zwrotnego petni funkcje bezpieczenstwa tylko w przy-
padku zastosowania w systemach serwonapeddw w potaczeniu z regula-
torami napedu. Jako warunek przyjeto zatozenie, ze podtgczony regulator
napedu jest wyposazony w Srodki zapewniajace osiggniecie bezpiecz-
nego stanu. Oprocz systemu sprzezenia zwrotnego mogg byé wymagane
dodatkowe urzadzenia ochronne i Srodki.

» Do realizacji funkcji bezpieczenstwa obstugiwanej przez enkoder wyma-
gany jest odpowiedni modut analizujacy (np. sterownik programowalny,
sterownik maszyny). Enkoder nie moze samoczynnie spowodowaé bez-
piecznego stanu maszyny/instalacji. Jako warunek przyjeto zatozenie, ze
odpowiedni modut analizujacy jest wyposazony w Srodki zapewniajgce
osiagniecie bezpiecznego stanu. Oprocz enkoderéw moga by¢ wyma-
gane dodatkowe urzgdzenia ochronne i Srodki.

»  Poziom bezpieczenstwa systemu sprzezenia zwrotnego lub enkodera
musi by¢ zgodny z poziomem bezpieczenstwa silnika lub maszyny/insta-
lacji (poziom bezpieczenstwa systemu sprzezenia zwrotnego i enkodera:
patrz tabliczka znamionowa).

4  Enkodery liniowe

/\ OSTROZNIE
Niebezpieczenstwo zranienia na skutek zmiazdzenia palcéw lub dtoni.

»  Nie wktadaé palcéw ani rgk miedzy gtowice odczytujaca i elementy
wzorca jednostki miary.

5 Enkodery z mechanizmem linkowym

/\ OSTROZNIE
Niebezpieczenstwo zranienia przez cofajgcy sie element pomiarowy.
»  Nie dopusci¢ do cofniecia sie wyciagnietego elementéw pomiarowego.

/\ OSTROZNIE
Niebezpieczenstwo obrazen spowodowanych przez sprezyne napedowg
»  Nie otwiera¢ mechanizmu linkowego.

6 Przekladnia wytacznika krancowego
[ 1] wazny
»  Mikroprzetacznik stuzy wylacznie do przetgczania wejsé cyfrowych (logika
TTL i HTL), transoptoréw i przekaznikdw elektromechanicznych lub elek-
tronicznych. Inne obcigzenia indukcyjne nie moga by¢ przetaczane.
»  Zabezpieczy¢ poszczegbdine obwody bezpiecznikami 4A (szybko dziataja-
cymi).
»  Raz w roku nalezy sprawdzi¢ dziatanie kazdego z przetgcznikow.

7 Programatory

| 1] wazny
»  Programatora nalezy uzywaé wytgcznie z dostarczonymi przewodami
adapterowymi (patrz rozdziat ,Mozliwosci podiaczenia” w instrukcji eks-
ploatacji). Inne przewody adapterowe sa niedozwolone. W przeciwnym
razie moze doj$¢ do uszkodzenia programatora lub podtgczonego pro-
duktu.
»  Wylaczy¢ programator przed odtaczeniem go od przytacza elektrycznego.

»  Przeprowadza¢ aktualizacje oprogramowania wbudowanego tylko
Z nowymi bateriami w celu zapewnienia napiecia zasilania podczas aktu-
alizacji. Jesli baterie zostang wyjete podczas aktualizacji lub nie beda
zapewnialy wystarczajacego napiecia, programator moze ulec uszkodze-
niu.

Kaikki oikeudet pidatetaan. Oikeudet muutoksiin pidatetaan.

1 Tasta dokumentista

(1) OHJE

Tassa dokumentissa on yhteenveto SICK-enkoodereiden, inertia-antureiden
ja Motor Feedback -jarjestelmien turvallisuus- ja varoitusohjeista, ja se on
voimassa vain yhdessa kunkin laitteen kayttéohjeen kanssa.

»  Tuotteen saa ottaa kayttéon vasta, kun tama dokumentti ja kayttdohjeet
on luettu ja niiden sisalté ymmarretty. Jos sinulla on kysyttavaa, ota
yhteytta SICK-asiakaspalveluun.

»  Sovelletut standardit ja direktiivit on ilmoitettu kunkin tuotteen vaati-
mustenmukaisuusvakuutuksessa.

»  Pida tdméa dokumentti ja kdyttdohje aina saatavilla ja luovuta ne mah-
dolliselle uudelle omistajalle.
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1.1 Tietojen rikkomattomuus

SICK AG kayttaa tuotteissaan standardisoituja tiedonsiirtoyhteyksia, kuten esim.
standardimallista IP-tekniikkaa. Ensisijaisena tavoitteena on télldin tuotteiden ja
niiden ominaisuuksien kaytettavyys.

SICK AG lahtee aina siitd, etta tuotteen kayttdon liittyvien tietojen ja oikeuksien
rikkomattomuus ja luottamuksellisuus varmistetaan asiakkaalle.

Asiakkaan on itse huolehdittava tilannekohtaisesti soveltuviin suojatoimenpitei-
siin ryhtymisesta. Tallaisia toimia ovat esim. verkkokatkaisu, palomuurit, virusten-
torjunta ja erien hallinta.

2 Perusohjeita

|1 TARKEAA

»  Tuotetta saa kayttda ainoastaan sen maardysten mukaiseen kéyttotar-
koitukseen.
Vain ammattihenkil6t saavat asentaa ja ottaa kayttoon tuotteen.
Huomioi kaytt6- ja asennusohjeet.
Noudata kulloisessakin kayttdmaassa voimassa olevia, ammattijarjesto-
jen turvallisuus- ja tapaturmantorjuntamaarayksia.
Katkaise ennen tuotteen asennusta kaikkien tuotteeseen liittyvien lait-
teiden, koneiden ja laitteistojen jannitteensaanti.
Tuotteen sahkdliitdnnat saa irtikytkea tai liittda vain jannitteensyoton
ollessa katkaistuna.
Valta tuotteeseen kohdistuvia iskuja.
Jotta tuote toimisi moitteettomasti, on kaytettava sahkdmagneettisesti
yhteensopivia (EMC) suojaliitdntéja (molemminpuolinen suojaus).

vV VvV VvV VYVYY

3 Perustavia lisaohjeita turvallisuuteen liittyvien tuotteiden
kohdalla

(Enkooderi standardin 1ISO 13849 mukaan ja Motor Feedback -jarjestelma standardin IEC

61800-5-2 mukaan)

|1 TARKEAA

»  Jotta turvallisuuteen liittyvia paikka- ja nopeustietoja noudatettaisiin
enkooderia tai Motor Feedback -jarjestelmaa kaytettaessa, koneistoak-
selin kytkennan mekaaniset virheet on suljettava pois tai on ryhdyttava
valttdmattomiin lisdtoimenpiteisiin.

»  Motor Feedback -jarjestelman suojaavat ominaisuudet toimivat vain kay-
tettdessa sita servojarjestelmissa yhdessa koneistosaadinten kanssa.
Edellytyksena on, etta koneistosaatimessa on mekanismit turvallisen
tilan saavuttamiseen. Motor Feedback -jarjestelma saattaa edellyttaa
lisaturvalaitteiden kayttoa ja lisatoimenpiteisiin ryhtymista.

»  Anturin tukeman turvatoiminnon toteutukseen tarvitaan sopiva valvon-
tayksikko (esim. muistiohjelmoitava ohjauslaite, koneen ohjauslaite).
Enkooderi ei pysty yksinaan varmistamaan koneen/laitteiston turvallista
tilaa. Edellytyksena on, etta sopivassa valvontayksikdssa on mekanismit
turvallisen tilan saavuttamiseen. Enkoodereiden liséksi lisaturvalaitteet
ja -toimenpiteet saattavat olla valttamattémia.

»  Motor Feedback -jarjestelman tai enkooderin turvallisuustason on vas-
tattava moottorin tai koneen/laitteiston turvallisuustasoa (Motor Feed-
back -jarjestelman ja enkooderin turvallisuustaso: katso tyyppikilpi).

4 Lineaarianturi

/\ VARO

Loukkaantumisvaara johtuen sormien tai kasien puristumisesta
»  Al4 laita sormia tai késia lukup&éan ja mittatankoelementtien valiin.

5 Vaijerivetoanturi

/\ VARO

Takaisin kimpoavasta mittavaijerista johtuva loukkaantumisvaara
» Al anna ulos vedetyn mittavaijerin kimmota takaisin.

/\ VARO

Koneistojousen aiheuttama loukkaantumisvaara
» Ald avaa taljaa.

6 Paatekytkinvaihteisto

|1 TARKEAA
> Kaytd mikrokytkintd ainoastaan digitaalisten tulojen (TTL- ja HTL-
logiikka), optokytkinten ja séhkdmekaanisten tai elektronisten releiden
kytkemiseen. Muita induktiivisia kuormia ei saa kytkea.
»  Suojaa yksittdiset virtapiirit aina 4A-sulakkeilla (nopea).

»  Tarkasta kytkimen toiminta sen ollessa erotettuna kerran vuodessa.
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7  Ohjelmointilaitteet

5 Lankovy enkodér

TARKEAA

»  Kayta ohjelmointilaitetta vain sille tarkoitetun sovitinjohdon kanssa
(katso kayttoohjeen luku Liitdntamahdollisuudet). Muiden sovitinjohto-
jen kayttd on kiellettyd. Muuten ohjelmointilaitteeseen tai liitettyyn tuot-
teeseen saattaa syntya vaurioita.

»  Sammuta ohjelmointilaite ennen sen irtikytkemistd sdhkoliiténnasta.

»  Suorita laiteohjelmiston paivitys vain kayttden uutta vastaavia akkuja,
jotta jannitteen syotto voitaisiin taata paivityksen aikana. Jos akut irrote-
taan paivityksen aikana tai ne eivat tuota riittavaa jannitetta, ohjelmoin-
tilaite saattaa vaurioitua.

VSechna prava vyhrazena. Zmény a tiskové chyby vyhrazeny.

1 O tomto dokumentu

(1) POZNAMKA

Tento dokument obsahuje souhrn bezpecnostnich informaci a vystraznych

pokynU pro enkodéry, inercialni senzory a motor feedback systémy od spolec-

nosti SICK a plati jen ve spojeni s provoznim navodem pfislusného pfristroje.

»  Uvedte pfistroj do provozu jen tehdy, pokud jste si precetli tento doku-
ment a provozni navod a porozuméli jste jim. V pfipadé dotaz( kontak-
tujte zakaznicky servis firmy SICK.

»  Pouzité normy a smérnice jsou uvedeny v prohlaseni o shodé pfislus-
ného vyrobku.

»  Tento dokument uschovejte na pfistupném misté spolec¢né s provoznim
navodem a predejte ho novym majitelim.

1.1 Integrita dat

Spolecnost SICK AG pouziva ve svych vyrobcich standardizovana datova rozhrani
jako napt. standardni technologii IP. Zaméfuje se pfitom na vyuZitelnost vyrobku
a jejich vlastnosti.

Spolecnost SICK AG pritom vzdy vychazi z toho, Ze integritu a dlvérnost dat

a prava, ktera jsou dotéena v souvislosti s pouzivanim vyrobk(, zajisti zakaznik.
V kazdém pfipadé musi zakaznik v zavislosti na situaci sdm realizovat vhodna
zabezpecovaci opatfeni, napf. odpojeni od sité, firewally, antivirovou ochranu

a management patch(.

2 Zakladni pokyny

| 1| DULEZITE

»  Pouzivejte vyrobek jen pro stanoveny Gcel.
Instalaci a uvedeni vyrobku do provozu smi provést jen kvalifikovany
personal.
DodrZujte provozni a montazni navod.
Respektujte pfedpisy bezpeénosti a ochrany zdravi pfi praci platné v pfi-
slusné zemi.
Pred montazi vyrobku odpojte vSechny dottené pfistroje, stroje a zafi-
zeni od napéti.
Elektricka pripojeni k vyrobku odpojujte nebo zhotovujte jen pfi vypnu-
tém napéti.
Bezpodmineéné zamezte Gderiim a narazdm na vyrobek.
V zajmu bezchybného fungovani vyrobku dbejte na stinici propojeni
v souladu s EMV (oboustranné pfipojeni stinéni).

vvy vV VvV vv Y

3 Doplnaujici zakladni pokyny pro bezpecnostni produkty
(Enkodéry dle ISO 13849 a motor feedback systémy dle IEC 61800-5-2)

|1 | DOLEZITE

»  Pro ziskavani bezpeénostnich informaci o poloze nebo rychlosti s pouZzi-
tim enkodéru nebo motor feedback systému je nutné vylouéit chybu
u mechanického spojeni s hnaci hfideli, nebo aplikovat dalsi opatfeni.

»  Motor feedback systém pfrispiva k ochranné funkci jen pfi pouZziti
v servosystémech ve spojeni s pohony. Pfedpoklada se, Ze pfipojeny
pohon disponuje opatfenimi pro dosaZeni bezpecného stavu. Vedle
motor feedback systému mohou byt vyZadovana dalSi ochranna zafizeni
a opatreni.

»  Pro realizaci bezpecnostni funkce podporované enkodérem je nezbytna
vhodna vyhodnocovaci jednotka (napf. programovatelny logicky auto-
mat, fidici jednotka stroje). Enkodér nemUize sam o sobé zajistit bez-
pecny stav stroje/zafizeni. Pfedpoklada se, Ze pfislusna vyhodnocovaci
jednotka disponuje opatfenimi pro dosaZeni bezpeéného stavu. Vedle
enkodérd mohou byt vyzadovana dal$i ochranna zafizeni a opatieni.

»  Bezpecnostni Groven motor feedback systému nebo enkodéru musi byt
kompatibilni s bezpe¢nostni Grovni motoru nebo stroje/zafizeni (bezpec-
nostni Groven motor feedback systému a enkodéru: viz typovy Stitek).

/\ UPOZORNENI
Nebezpecéi zranéni vracejicim se méficim lankem
»  Nenechte vytazené méfici lanko vratit se zpatky.

/\ UPOZORNENI
Nebezpeéi zranéni hnaci pruzinou
»  Neotvirejte lanovod.

6 Prevody koncovych spinacl
|1 DULEZITE
»  Pouzivejte mikrospinac vyhradné ke spinani digitalnich vstupt (logika
TTL a HTL), optron( a elektromechanickych nebo elektronickych relé.
Jiné indukéni zatéZe nesméji byt spinany.
»  Jednotlivé proudové okruhy zabezpecte 4A pojistkami (rychlymi).
»  Jednou roéné oddélené prekontrolujte funkénost jednotlivych spinaéu.

7 Programovaci zafizeni

|1 DULEZITE

»  PouZivejte programovaci zafizeni jen s pfisluSnymi adaptérovymi kabely
(viz kapitola MoZnosti pfipojeni v provoznim navodu). Jiné adaptérové
kabely nejsou pfipustné. Disledkem mze byt poskozeni programova-
ciho zafizeni nebo pfipojeného vyrobku.

»  Pred odpojenim programovaciho zafizeni od elektrické pfipojky ho
vypnéte.

»  Aktualizaci firmwaru provadéjte jen s novymi bateriemi, abyste béhem
aktualizace zajistili napajeni. Jestlize baterie béhem aktualizace odstra-
nite nebo baterie nebudou dodavat dostatec¢né napéti, mize se progra-
movaci zafizeni poskodit.

Alle rettigheder forbeholdt. Der tages forbehold for fejl og eendringer.

1 Om dokumentet

(1) BEMARK

Dokumentet indeholder et sammendrag af sikkerhedsinformationer og

advarsler vedrgrende SICK-encodere, intertialsensorer og motor-feedbacksy-

stemer og er kun gyldig sammen med betjeningsvejledningen til den pageel-

dende enhed.

»  Produktet ma kun seettes i drift, nar man har laest og forstaet betje-
ningsvejledningen. Kontakt SICKs kundeservice i tilfeelde af spgrgsmal.

»  De anvendte normer og direktiver fremgar at overensstemmelseserklee-
ringen for det pageeldende produkt.

»  Dokumentet og betjeningsvejledningen skal veere tilgeengelige, s& man
kan sla op i dem, og skal videregives til nye ejere.

1.1 Dataintegritet

SICK AG anvender standardiserede datagraenseflader i sine produkter, heriblandt
standard-IP-teknologi. Her ligger fokus pa produkternes driftssikkerhed og deres
egenskaber.

| den sammenheeng gar SICK altid ud fra, at kunden sikrer integriteten og fortro-
ligheden af data og rettigheder, der er relevante for produktets anvendelse.
Under alle omsteendigheder skal kunden altid selv tage passende situationsbetin-
gede sikkerhedsforanstaltninger, f.eks. adskillelse af netveerk, firewalls, virusbe-
skyttelse og patch-management.

2 Generelle henvisninger

(1 vieTIGT

»  Produktet ma kun anvendes til det pateenkte formal.
Produktet ma kun installeres og idriftsaettes af dertil kvalificerede fag-
folk.
Drifts- og montagevejledningen skal overholdes.
Brancheorganisationernes sikkerhedsforskrifter og forskrifter til forebyg-
gelse af uheld i det pagzeldende land skal overholdes.
Fgr produktet monteres, skal speendingsforsyningen til alle bergrte
enheder, maskiner og anlaeg frakobles.
Elektriske forbindelser til produktet ma kun adskilles eller etableres, nar
spaendingsforsyningen er frakoblet.
Undga, at produktet udsaettes for slag og stad.
Veer opmaerksom pa, at der er etableret en EMC-svarende skeermfor-
bindelse (skeerm monteret pa begge sider), sa der sikres problemfri
funktion af produktet.

vvy VvV VvV vVv VY

4 Linearni enkodér

/\ UPOZORNENi
Nebezpeci zranéni v dlsledku priskFipnuti prsti nebo rukou
»  Nedavejte prsty nebo ruce mezi Cteci hlavu a méfici prvky.
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3 Ekstra grundleeggende bemaerkninger til
sikkerhedsrelevante produkter

(Encodere i henhold til ISO 13849 og motor-feedbacksystemer i henhold til IEC 61800-5-2)

(1] vieTiGT
»  For at bevare sikkerhedsrelevante positions- hhv. hastighedsinformatio-

ner ved anvendelsen af en encoder eller et motor-feedbacksystem skal
fejl ved den mekaniske sammenkobling med drevakslen elimineres,
eller der skal tages ekstra forholdsregler.

»  Motor-feedbacksystemet bidrager kun som sikkerhedsfunktion, nar det
anvendes i servosystemer i forbindelse med drevreguleringer. Det forud-
seettes, at den tilsluttede drevregulering er udstyret med anordninger,
sa der kan opnas en sikker tilstand. | forbindelse med motor-feedback-
systemet kan der veere behov for ekstra beskyttelsesanordninger og
forholdsregler.

> For at etablere en sikkerhedsfunktion, der understattes af encoderen,
er der behov for en egnet analyseenhed (f.eks. en PLC, maskinstyring).
Encoderen kan ikke i sig selv ggre maskinen/anlaegget sikkert. Det
forudseettes, at den til formalet egnede analyseenhed er udstyret med
funktioner, der kan etablere en sikker tilstand. Udover encoderne kan
der veere behov for ekstra beskyttelsesanordninger og forholdsregler.

»  Motor-feedbacksystemets eller encoderens sikkerhedsniveau skal svare
til motorens eller maskinens/anleeggets sikkerhedsniveau (sikkerheds-
niveau motor-feedbacksystem og encoder: Se typeskilt).

4 Lineare encodere

/\ FORSIGTIG
Risiko for personskade pa grund af klemning af fingre og haender
»  Fingre og haender ma ikke fares ind mellem lzesehoved og malelemen-
ter.

5 Wireencodere

/\ FORSIGTIG
Risiko for personskade pa grund af malewire, der svirper bagud
» Undga, at en malewire, der er trukket ud, svirper tilbage.

/\ FORSIGTIG
Risiko for personskade pa grund af drivfjeder
»  Wiretreekket ma ikke &bnes.

6 Endestopdrev

[1] vieTiGT
»  Mikrokontakten ma kun anvendes til kobling af digitale indgange (TTL-
og HTL-logik), optokoblere og elektromekaniske eller elektroniske releeer.
Andre induktive belastninger ma ikke tilsluttes.
»  Alle stramkredse skal sikres individuelt med 4A-sikringer (flink).

»  Hver enkelt afbryders funktion skal kontrolleres hvert ar.

7 Programmeringsenheder

(1] vieTiGT
»  Programmeringsenheden ma kun anvendes sammen med de dertil

beregnede adapterkabler (se afsnittet om tilslutningsmuligheder i betje-
ningsvejledningen). Andre adapterkabler ma ikke anvendes. Ellers kan
det resultere i beskadigelser af programmeringsenheden eller det tilslut-
tede produkt.

»  Programmeringsenheden skal slukkes, fgr den adskilles fra den elektri-
ske tilslutning.

»  For at sikre spaendingsforsyningen under opdateringen ma firmware-
opdateringer ma kun udferes med nye batterier. Safremt batterierne fjer-
nes under opdateringen, eller hvis de ikke laengere leverer tilstraekkelig
spaending, kan programmeringsenheden beskadiges.

Me Tnv emM@UAKEN TAVTOG VOUiUOU SIKXIWUATOG. Me TNV eM@UAREN GAGYWY Kal
OPOAUGTWV.

1 ZIXETIK& PE TO TTOPOV EYYPOPO

(1) ZYMBOYAH

To PV EyypaPo TTEPIAXUBAVE! MIa TTEPIANWIN TTANPOPOPINY KOPAAEING KO

TIPOEIBOTIOINCEWV YIok KwdIKOTOINTEG SICK, adpavikoUg aioBNTAPES KAl GUOTH-

poTa avédpaong KivnTripwy (motor feedback) Ko 10XUEl UOVO 0 OUVOUGGUO e

TO €YXEIPIDIO AEITOUPYIGG TNG AVTIOTOIXNG OUCKEUNG.

»  To mpoidv emTPEMeETAl VO TIOETAI OE AEITOUPYIC UOVO EPOTOV EXETE HEAE-
THOEI KXI KKTOVONOEI TO TPV £YYPOPO KXI TO EYXEIPIDIO AEITOUPYIRG.
To onoladrimoTe eMMAEOV TANPOPOPIK 1} SIEUKPIVION, EMKOIVWVATTE HE TO
Tunua EEunnpétnong MeAatwv Tng SICK.

»  [a Ta eapuolOpEVa TPOTUTIA K& 00nyieg, CUUBOUAEUTEITE TN AAwoN
JUMHOPPWONG TOU QVTIOTOIXOU TIPOIOVTOG.

> [Tpémel va EXeTe TO TOPOV EVTUTIO AL PE TO EYXEIPIOIO AEITOUPYIRG TTAVTO
SIGBE0IUO VI VO UTTOPEITE VO T& OUMBOUAEUECDTE KOl VO TG TTOPODIBETE O
VEOUG ISIOKTATEG.
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1.1  AKepxIOTNTA SESOPEVWV

H SICK AG XpnOILOTIOIEI OTO TTIPOIOVTO TNG TUTTOTIOINUEVES DIETTAPES DEDOUEVWY,
omnwg m.x. Tumkn TexvoAoyia IP. T" auTtd To B&pog diveTau oTn SIKOECINOTNTO TwWV
TIPOIOVTWV Katl TIG 1I810TNTEG TOUG,.

H SICK AG Beswpei mévTar 5e00UEVO OTI 0 TIEAKTNG SIOPAAITEI TNV BKEPXIOTNTO KK
EUMIOTEUTIKOTNTO TWV OEDOPEVWV KOI TWV SIKAIWUGKTWY TIOU OXETILOVTAI UE TN XPrion
TWV TPOIOVTWV.

Y K&Oe TEPIMTWON 0 MEAGTNG givain UTTEUBUVOC VoL AGUBAVE! KOl VO EQRPUOTE! TTAVTC,
QVEAOYG JIE TIG UTIGOXOUOEG KATOOTAROEIG, TO KATAAMNAG UETPO GOPOAEIRG, TT.X. GTTO-
{eugn dikTUOU, firewall, TPOOTOGIC GO 100G KOl DIGKEIPION EVNUEPWOEWY AOYIOUIKOU.

2 BoOIKEG UTTOBEIEEIG

|1 ZHMANTIKO

»  To mpoidv MPETEl V& XPNOIUOTTOIEITOI IOVO YIG TOV TIPOBAETIONEVO OKOTIO
Xpriong Tou.
H eykaT&oTaon kol n 8£0n Tou MPOIGVTOG OE AEIToUpYia TTPEmel va dIeEdye-
TO HOVO aTid EEEIBIKEUPEVO TIPOOWTTIKG.
SUMBOUAEUTEITE TO EYXEIPIBIO AEITOUPYITIG KO CUVGPHOAOYNONG.
Mpémel v TNPOUVTAI Ol KAVOVIOHOi XOPOAEIG Kol TPOANWNG BTUXNUETWY
TWV EMAYYEAUGTIKWV EVWOEWV TIOU IGXUOUV OTNV EKAOTOTE XWPW.
MpoToU GUVOPUOAOYATETE TO TIPOIOV, TTPETEI VO GTTOKOWETE TNV NAEKTPIKN
T&ON armd OAEG TIG OXETIKEG OUOKEUEG, TG NXAVIUOTA KO TIG EYKATHOTG-
OEIG.
MPOYUOTOMOINGOTE TIG NAEKTPIKEG ou,vééoaq Il GTIOCUVOEOEIG TNG GUOKEUNG
UOVO EPOOOV EXETE AMOKOWEI TNV TGON.
ATOQUYETE TO XTUTTHUOTO KOl TIG TIPOOKPOUOEIG GTO TTPOIOV.
l'o vou EXETE AMPOCKOTITN AEITOUPYIG TOU TIPOIOVTOG TTPETTEI VO PPOVTIOETE,
WOTe N oUVOEDN V& iVl BWPAKIOUEVN CUUPWVK UE TIG GTTAITHACEIG TNG
NAEKTPOUYVNTIKNG OUMBATOTNTAG (TOmoBETNON TNG BwPEKIONS KXl OTIQ
dU0 TAEUPER).

v vV VY

v

vy

3 MpochEeTEG BAGIKEG TANPOPOPIEG VI TA TIPOIGVTA TTOU
aPOPOUV ThV XOPARAEIX
(KwdikomoinTég Kara ISO 13849 Kai oueTipaTa avadpaong KiviTipwy kot IEC 61800-5-2)

|1 THMANTIKO

» [ va AneBoUv MANpo@opieg MoU aPopoUV TNV GOPGAEIC OXETIKG UE TN
0€on i TNV TAXUTNTA UE XPON KWBIKOTOINTHA f} GUCTHUATOG av&dPaaNg
KIVNTAPG, EIVOI KITRXPAITNTO VO GITOKASIOTOUV TG OQGAUGT VIO TN UNXAVIKA
(0N oTov KIvNTAPI0 GEOVK 1) TIPETIEI V& EPAPUOCTOUV TTIPOCOETO PETPA.

»  To oloTnua avadpaong Tou KIVATHPo oUPBGAAE! oTn AsIToupyic TPOCTO-
0iG TOV XPNOIPOTIOIEITAI OE GEPPBOCUCTANNTA HOVO OE CUVOUGOUO HE
eAeyKTEQ Kivnong. EQapudletal n mopadoxr 0TI 0 cuvdedeuEVog EASYKTAG
Kivnong dIOETEl HETPX YIG TNV EMTEVEN aoPaAOUC KaT&oTaONG. Mok TO
oUOTNUG QVAOPOONG KIVNTAPG UTTOPET VO amaIToUvVTal MPOoOETEG DIXTAEEIG
TTPOOTOCIG KXI HETPX.

»  [a TNV uAoTI0INGN PG AEITOUPYIGG GOPOAEIG TTOU UTTOOTNPILETO! QIO TOV
KWOIKOTIOINTA, XPEIGIETOH KXTGAANAN HOVAOG BEIOAGYNGNG (TT.X. TIPOYP-
yami{opevn SIGTAEN eAéyxou, IGTAEN eAéyxou unxavig). O Kwdikotoin-
NG dev PMOpPE( vox EMTUXEI AUTOTEAWG TNV XOPOAT} KATAOTAON TNG UNXO-
VAG/EYKATROTOONG. EQapUOlETal N Mapadoxr 0TI N KATGAMNAN Hovada
OEI0AOYNONG DINOETEI PETPX YIG TNV EMITEUEN AOPARAOUG KATROTOGONG.
EKTOG oo TOUG KWBIKOTIOINTEG, UTTIOPE! VO XITAITOUVTOI TIPOCOETES DITG-
EEIC IPOOTOOING KO UETPCK.

»  To emimedo GOPOAEING TOU CUCTHHATOG V&S POANG TOU KIVNTHPX i TOU
KwJIKOTIOINTH TTPETTEI V& Eival GUUBATS PE TO EMITIED0 KOPARAEING TOU KIVN-
TAPK 1) TNG UNXOWVNC/ EYKATAOTAONG (EMITIEDO KOPAAEING TOU GUOTHUATOG
avGIPAONG KIVNTAPG KO TOU KWwIKOTOINTH: BA. TIVAKIDX TOU KATOOKEUO-
oth).

4  TPOMMIKOG KWBIKOTIOINTAG

/\ MPOZOXH
Kivduvog TROUUATIONOU amd cUVOAIYN DOKTUAWY 1 XEPIWV
»  Mnv TomoBETEITE Tot DAKTUAR ) T XEPIOK UETOEU TNG KEPAANG avEyvwong
KOl TWV OTOIXEIWV PETPNONG.

5 KwdikomoinTtrg yix 1o BivTol

/\ NPOZOXH
Kivduvog TOXUUGTIONOU KOTA TNV EMAVOPOPG TOU YETPNTIKOU OXOIVIOU
»  Mnv a@rveTe TO TPABNYUEVO LETPNTIKO GXOIVI VO UOTEUTEI ITOTOMCK.

/\ NPOZOXH
Kivduvog TPOUUAGTIONOU GO TO OTIEIPOEIDEG EAXTHPIO
»  Mnv avoiyeTe TO BivTal.

6 ZUoTNUO 08NYNONG TEPUATIKOU SIKOTITN

|1 ZHMANTIKO
» O UIKPOEAEYKTIG TIPETIEI V& XPNOILOTIOIEITAI MTOKAEIGTIK VIO TOV EAEYXO
WNOIGKWY €1603wv (AoyikAg TTL ko HTL), ONTIKWY OUZEUKTWY Kol NAEKTPO-
UNXOVOAOYIKWV ) NAEKTPOVIKWV PEAE. Agv EMITPEMETAI 0 EAEYXOG GAWV
EMAYWYIKWV POPTIWV.
P ACQOAIlETE TO KGOE NAEKTPIKO KUKAWUX PE OOPGAEIEG 4A (YURAIVEQ).
> EAéyxete EexwpIoTd TN Aeimoupyio k&g diakdTTn og etrioia Bdon.
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7  ZUOKEUEG TTPOYPAUUATIGHOU

|1 ZHMANTIKO

»  XPNGILOTOIEITE TN GUGKEUT] TIPOYPGUUGTIOUOU POVO HE Ta TTPORAETTOUEVD
KoAWSI TTPooaPoyNS (BA. Kep&Aaio AuvaTdTnTeg SUVOEDONG OTO EYXEIRI-
810 AeIToupyiag). Agv eMTPEMETAI N XPAGN GAWV KXAWDIWV TTPOCKPHOYNG.
AIGQOPETIKG PTTOPET V& TTPOKANBOUV {NUIEG OTN GUOKEUT| TIPOYPOUUATIONOU
1] TO OCUVOEDEPEVO TIPOIOV.

»  [pémnel v BITEVEPYOTTOIETE TN GUOKEUT TIPOYPAUUATIOUOU TPOTOU TO GTTO-
OUVOEDETE GO TO NAEKTPIKO PEUMCL.

»  Exreheite TV evnuépwan Tou UNiKoloyiopikou (firmware) pdvo pe kauvoup-
YIEG UTTOTAPIES VIO VO DIKOPOAICETE TNV TIRPOX!] PEUMATOG OTN SIGPKEIC
EKTENEONG TNG EVNUEPWONG. € TIEPITITWON XPAIPETNG TWV PMTATRPIWY OTN
SIKPKEIC EKTEAEONG TNG EVNUEPWONG ) OE TIEPITITWAN TIOU BEV TIBPEXOUV
EMAPKIA TAON, UTTOPEI V& TTPOKANOE {nNuI& OTN CUCKEUT TIPOYPOUUGTIOHOU.

Minden jog fenntartva. A tévedések és valtoztatasok joga fenntartva.

1 Errél a dokumentumrol

(1) TAJEKOZTATO

Ez a dokumentum a SICK jelad6khoz, inerciaérzékel6khdz és motorvisszajelzé

rendszerekhez kapcsolddé balesetvédelmi informaciok és figyelmeztetések

Osszefoglalasat tartalmazza, és kizarélag az érintett készilékek Uzemeltetési

Utmutatéjaval egyitt érvényes.

»  Csak akkor helyezze izembe a terméket, miutén elolvasta és megértette
ezt a dokumentumot és a termék lizemeltetési Gtmutatéjat. Kérdés ese-
tén forduljon a SICK Ugyfélszolgalatahoz.

» Az alkalmazott szabvanyokat és iranyelveket az érintett termék megfele-
|16ségi nyilatkozata tartalmazza.

»  Mindig tartsa elérhet6 helyen ezt a dokumentumot és a termék lizemel-
tetési Gtmutatéjat, hogy barmikor fellapozhassa, tovabbértékesités ese-
tén pedig adja at az (j tulajdonosnak.

1.1 Adatintegritas

A SICK AG termékeiben szabvanyositott adatinterfészeket, példaul szabvany IP-
technolégiat alkalmaz. E téren mindig a termékek rendelkezésre allasa és azok
tulajdonséagai a legfontosabbak.

Ezzel kapcsolatban a SICK AG minden esetben abbdl indul ki, hogy a termékek
hasznalataval 6sszefliggésben érintetté valo adatok és jogosultsagok integritasat
és bizalmas voltat az ligyfél sajat maga biztositja.

A megfelel6 balesetvédelmi intézkedésekrél - példaul a haldzat levalasztasarol,
a tlizfalakrol, a virusvédelemrdl és a patch menedzsmentrdl - minden esetben az
lgyfélnek sajat maganak kell gondoskodnia.

2 Alapveto fontossagu utasitasok

| 1] FONTOS

»  Csak a rendeltetésének megfelel6 célra hasznalja a terméket.
A termék szerelését és lizembe helyezését csak szakszemélyzettel
végeztesse el.
Vegye figyelembe az lizemeltetési és szerelési Gtmutatot.
Vegye figyelembe az On orszagaban érvényes, szakmai egyesiiletek altal
kiadott balesetvédelmi és baleset-megel6zési elGirdsokat.
A termék szerelése el6tt kapcsolja le a feszlltséget a szerelés altal
érintett valamennyi készlléknél, gépnél és berendezésnél.
A termék elektromos csatlakozéit csak lekapcsolt fesziiltség mellett
csatlakoztassa és valassza le.
Kerllje a terméket érd téseket és I6késeket.
A termék kifogastalan miikodése érdekében Ugyelien a EMC-kompatibi-
lis arnyékolt kapcsolat meglétére (az arnyékolas mindkét oldalon legyen
felhelyezve).

vVvVy VvV vV vVv VY
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3 Tovabbi alapvet6 tudnivalok a biztonsaghoz
kapcsolodo termékeknél

(Enkdder az ISO 13849 szerint, és motor visszajelzd rendszer az IEC 61800-5-2 szerint)

|1 FONTOS

» A biztonsaggal kapcsolatos helyzet- ill. sebességinformaciok eléréséhez
az enkoder vagy a motor visszajelzé rendszer hasznéalata mellett a haj-
tétengelyre valé mechanikus csatlakoztatas hibajanak kizarasa sziiksé-
ges, vagy kiegészitd intézkedéseket kell tenni.

» A motor visszajelz6 rendszer a szervo-rendszerekben csak a hajtassza-
balyozéval egyltt valé hasznalat esetén jarul hozza a védelmi funkcioé-
hoz. Feltételezzik, hogy a csatlakoztatott hajtasszabalyoz6t illetéen meg-
tették a biztonsagos allapot elérésére szolgald intézkedéseket. A motor
visszajelzb rendszerhez kiegészité véddberendezések és intézkedések is
sziikségesek lehetnek.

» Az enkdder altal tamogatott biztonsagi funkcié megvaldsitasahoz megfe-
leld kiértékelS egységre (pl. programozhaté logikai vezérld, gépvezérld)
van sziikség. Az enkdder dnalléan nem tudja a gép/berendezés bizton-
sagos allapotat el6idézni. Feltételezziik, hogy a megfeleld kiértékeld egy-
séget illetéen megtették a biztonsagos allapot elérésére szolgalo intéz-
kedéseket. Az enkdderek kiegészitéseként tovabbi véddberendezések és
intézkedések is szlikségesek lehetnek.

» A motor visszajelz6 rendszer vagy az enkdder biztonsagi szintjének
a motor vagy a gép/berendezés biztonsagi szintjével kompatibilisnek kell
lennie (a motor visszajelzé rendszer és az enkdder biztonsagi szintjét
lasd a tipustablan).

4  Linearis elmozdulas jelado

/\ VIGYAZAT
Sérilésveszély az ujjak vagy a kézfej 6sszenyomasa miatt
»  Ne helyezze az ujjat vagy a kézfejét az olvaséfej és a méréelemek kozé.

5 Koteles forgasjelado

/\ VIGYAZAT
Sériilésveszély a visszacsapodd mérokotél miatt
»  Ne engedje visszacsapodni a kihdzott mérbkotelet.

/\ VIGYAZAT
SérlilésveszEly a mozgatérugok miatt
»  Ne nyissa ki a kotelet.

6 Veégallaskapcsolos hajtomiivek

|1 FONTOS
» A mikrokapcsolét kizardlag digitalis bemenetek (TTL és HTL logikai
aramkorok), optikai csatolék és elektromechanikus vagy elektronikus
relék kapcsolasara hasznalja. Mas induktiv terhelés kapcsolasa tilos!
» Az egyes aramkoroket 4 A-es (flirge karakterisztikaju) biztositékkal kell
védeni.
»  Evente kilon-kUlon ellendrizze a kapcsolok miikodését.

7 Programozokeésziilékek

|1 FONTOS

» A programozéokésziiléket csak az erre a célra tervezett adapterkabelek-
kel egyutt hasznélja (lasd az lizemeltetési Gtmutaté Csatlakozasi lehetd-
ségek cimU fejezetét). Mas adapterkabelek hasznalata tilos! Ellenkez6
esetben a programozokészilék vagy a csatlakoztatott termék tonkreme-
het.

» Az elektromos csatlakozasrél torténd levalasztas el6tt kapcsolja ki
a programozokésziiléket.

»  Afirmware frissitését a frissités kdzbeni folyamatos aramellatas biztosi-
tasa érdekében csak Uj elemek behelyezése utan végezze el. Ha frissités
kdzben tavolitja el az elemeket, vagy azok lemertinek, akkor a progra-
mozokésziilék tdnkremehet.

Alle rechten voorbehouden. Wijzigingen en correcties voorbehouden.

1 Over dit document

(1) OPMERKING

Dit document geeft een samenvatting van de veiligheidsinformatie en waar-

schuwingen voor SICK-encoders, inertiéle sensoren en motor feedback syste-

men en geldt alleen in combinatie met de gebruiksaanwijzing van het appa-

raat.

»  Het product mag alleen in gebruik worden genomen als de gebruiker
dit document en de gebruiksaanwijzing gelezen en begrepen heeft. Bij
vragen neemt u contact op met de klantenservice van SICK.

»  De toegepaste normen en richtlijnen zijn vermeld in de conformiteitsver-
klaring van het product.

»  Dit document samen met de gebruiksaanwijzing toegankelijk bewaren
om achteraf te kunnen raadplegen en doorgeven aan een nieuwe eige-
naar.
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1.1 Data-integriteit

SICK AG gebruikt in zijn producten gestandaardiseerde data-interfaces zoals stan-
daard-IP-technologie. Hierbij ligt de focus op de beschikbaarheid van de produc-
ten en de eigenschappen ervan.

SICK AG gaat er daarbij altijd van uit dat de integriteit en vertrouwelijkheid van de
gegevens en rechten in verband met het gebruik van de producten door de klant
gewaarborgd worden.

In ieder geval moet de klant zelf, afhankelijk van zijn situatie, geschikte maatre-
gelen nemen, zoals netscheiding, firewalls, bescherming tegen virussen en patch-
management.

2 Belangrijke aanwijzingen

| 1| BELANGRUJK

»  Het product mag uitsluitend op de beoogde wijze worden gebruikt.
De installatie en inbedrijfname van het product moet door vakspecialis-
ten worden uitgevoerd.
De gebruiksaanwijzing en montagehandleiding moeten opgevolgd wor-
den.
De nationale voorschriften voor arbeidsveiligheid en ongevallenpreven-
tie moeten worden nageleefd.
Voor de montage van het product moet eerst bij alle betroffen appara-
ten, machines en installaties de spanning worden uitgeschakeld.
Elektrische verbindingen naar het product uitsluitend maken of verbre-
ken bij uitgeschakelde spanning.
Slagen en stoten op het product vermijden.
Voor een correcte werking van het product op een voor EMC geschikte
schermverbinding (aan beide zijden afschermen) worden aangebracht.

vVvy vV vV v v Y

3 Aanvullende algemene instructies bij
veiligheidsgerichte producte

(Encoder conform 1SO 13849 en motor-feedback-systemen conform IEC 61800-5-2)

| 1| BELANGRUK

> Voor het verkrijgen van veiligheidsgerelateerde positie- of snelheidsinfor-
matie met behulp van een encoder of een motor-feedback-systeem is
foutuitsluiting voor de mechanische aansluiting op de aandrijfas vereist,
of dienen aanvullende maatregelen te worden genomen.

»  Het motor-feedback-systeem draagt alleen bij aan de beschermende
werking wanneer gebruikt in servosystemen in combinatie met rege-
laars. Voorwaarde is dat de aangesloten regelaar beschikt over maatre-
gelen voor het bereiken van een veilige staat. Voor het motor-feedback-
systeem zijn mogelijk aanvullende veiligheidsvoorzieningen en maatre-
gelen noodzakelijk.

»  Om een door de encoder ondersteunde veiligheidsfunctie te realiseren,
is een passende analyse-eenheid (bijv. PLC, machinecontroller) nodig.
De encoder kan niet zelf een veilige staat van de machine/installa-
tie bewerkstelligen. Voorwaarde is dat de passende analyse-eenheid
beschikt over maatregelen voor het bereiken van een veilige staat.
Naast encoders kunnen aanvullende veiligheidsvoorzieningen en maat-
regelen noodzakelijk zijn.

»  Het veiligheidsniveau van het motor-feedback-systeem of de encoder
moet compatibel zijn met het veiligheidsniveau van de motor of de
machine/installatie (voor veiligheidsniveau motor-feedback-systeem en
encoder: zie typeplaatje).

4 Lineaire encoders

/\ VOORZICHTIG
Letselgevaar door het ingeklemd raken van vingers of handen
»  Vingers of handen niet tussen leeskop en meetelementen houden.

5 Trekdraadencoder

/\ VOORZICHTIG
Letselgevaar door terugspringend meetdraad
> De uitgetrokken meetdraad niet terug laten springen.

/\ VOORZICHTIG
Letselgevaar door aandrijfveren
»  De trekdraad niet openen.

6 Eindschakelaaraandrijving

| 1| BELANGRUK
> De microschakelaar uitsluitend gebruiken voor het schakelen van digi-
tale inputs (TTL- en HTL:logica), opto-koppelaars en elektromechanische
of elektronische relais. Andere inductieve lasten mogen niet worden
geschakeld.
»  De individuele stroomcircuits ieder beveiligen met 4A-zekeringen (snel).

»  De werking van de schakelaar ieder jaar gescheiden controleren.
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7 Programmeerapparaten

|1 BELANGRUK

»  Het programmeerapparaat mag uitsluitend met de daarvoor bestemde
adapterkabels worden gebruikt (zie hoofdstuk Aansluitmogelijkheden
in de gebruiksaanwijzing). Andere adapterkabels zijn niet toegestaan.
Anders kan het programmeerapparaat of het aangesloten product
beschadigen.

»  Het programmeerapparaat voor het scheiden van de elektrische aan-
sluiting eerst aansluiten.

»  Firmware-update alleen met nieuwe batterijen uitvoeren om de voe-
dingsspanning tijdens de update te waarborgen. Als de batterijen tijdens
de update worden verwijderd of onvoldoende spanning leveren, kan het
programmeerapparaat beschadigen.

Todos os direitos reservados. Sujeito a alteracdes sem aviso prévio.

1 Sobre este documento

@ NOTA

Este documento contém um resumo de informacdes de seguranca e orienta-
¢Oes de adverténcia de encoders SICK, encoders inerciais e sistemas de
Motor-Feedback e vale somente em conjunto com o manual de instrugoes do
respectivo dispositivo.

»  Colocar o produto em funcionamento somente quando este documento
e 0 manual de instrugdes tiverem sido lidos e compreendidos. Em caso
de dulvidas, entrar em contato com o servigo de atendimento ao cliente
SICK.

»  Consultar as normas e diretrizes aplicadas na Declaragao de conformi-
dade do respectivo produto.

»  Deixar disponivel este documento junto com o manual de instrucoes e
repassar para novos proprietarios.

1.1 Integridade dos dados

A SICK AG utiliza interfaces de dados padronizadas em seus produtos, como

p. ex. a tecnologia IP standard. O foco esta na disponibilidade dos produtos e em
suas propriedades.

Nisso, a SICK AG parte sempre do principio de que o cliente garanta a integridade
e a confidencialidade dos dados e direitos envolvidos na utilizagao dos produtos.
Em todos os casos, as medidas de seguranga apropriadas devem ser implemen-
tadas pelo préprio cliente de acordo com a situagao, p. ex., desconexao da rede,
firewalls, antivirus e gerenciamento de patch.

2 Orientacoes basicas

|1 IMPORTANTE

»  Utilizar o produto exclusivamente para a finalidade prevista.
A instalagao e a colocacdo em operacao s6 devem ser realizadas por
pessoal especializado.
Observar o manual de operacao e de montagem.
Observar as normas de seguranca e de prevencao de acidentes da
entidade de classe validas no respectivo pais.
Antes da montagem do produto, desligar a tensao elétrica de todos os
dispositivos, maquinas e instalagdes envolvidos.
Desconectar ou estabelecer as conexdes elétricas somente com a ten-
sao elétrica desligada.
Evitar choques e impactos sobre o produto.
Para um funcionamento perfeito do produto, observar a conexao blin-
dada em conformidade com a EMC (colocacao da blindagem em ambos
os lados).

vvy VvV vV vVvY VY
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3 Orientacoes adicionais basicas para
produtos relevantes para a seguranca

(Encoder conforme I1SO 13849 e sistemas de Motor-Feedback conforme IEC 61800-5-2)

| 1] IMPORTANTE

»  Para receber informagdes sobre posi¢ao ou velocidade relevantes para
a seguranga, utilizando um encoder ou um sistema de Motor-Feedback,
é necessaria a exclusao de erro para o acoplamento mecéanico ao eixo
de acionamento ou devem ser aplicadas medidas adicionais.

» O sistema de Motor-Feedback contribui para a fungcdo de seguranca
somente quando usado em servosistemas combinados com regulado-
res de acionamento. E pressuposto que o regulador de acionamento
conectado disponha de medidas para atingir um status seguro. Para o
sistema de Motor-Feedback, podem ser necessarios equipamentos de
protecao e medidas adicionais.

»  Para executar uma funcéo de seguranca suportada pelo encoder, é
necessaria uma unidade de avaliagdo adequada, (p. ex. um controlador
légico programavel, comando da maquina). O encoder ndo consegue
produzir de modo autbnomo um status seguro da maquina/instalacao.
E pressuposto que a unidade de avaliagao adequada disponha de
medidas para atingir um status seguro. Adicionalmente aos encoders,
podem ser necessarios equipamentos de protecao e medidas adicio-
nais.

» O nivel do sistema de Motor Feedback ou do encoder deve ser compati-
vel com o nivel de seguranga do motor ou da maquina/instalacéo (nivel
de seguranca do sistema de Motor-Feedback e encoder: v. placa de
identificacao).

1.1 Dataintegritet

SICK AG anvander standardiserade datagranssnitt i sina produkter, som t.ex.
standard-IP-teknik. Fokus ligger pa produkternas tillganglighet och deras egenska-
per.

SICK AG utgar alltid fran att integriteten och fértroendet betraffande data och
rattigheter sékerstalls av kunden i samband med anvéndning av produkterna.

| alla handelser ska de lampliga sédkerhetsatgarderna, t.ex. natfranskiljning,
brandvaggar, virusskydd och patchmanagement alltid anordnas av kunden sjalv
enligt den aktuella situationen.

2 Grundlaggande anvisningar

|1 VIKTIGT

»  Produkten far endast anvandas for avsett andamal.
Installation och idrifttagning av produkten far endast utféras av utbildad
och behdrig personal.
Beakta drift- och montageanvisningen.
Beakta landsspecifika bestammelser om sékerhet och olycksforebyg-
gande atgarder.
Koppla fran spanningen fran alla berérda enheter, maskiner och anlagg-
ningar innan produkten monteras.
Lossa eller uppratta elektriska forbindelser till produkten endast med
franslagen spanning.
Undvik stétar och slag mot produkten.
Sakerstall en EMC-kompatibel skdrmanslutning (skarm pa bada sidor).

vV VvV VvV vVv VY

4 Encoder linear

/\ CUIDADO
Perigo de ferimento por amassamento de dedos ou maos

»  N&o colocar os dedos ou as méaos entre o cabecote de leitura e os
elementos do padrao dimensional.

5 Encoder wire draw

/\ CUIDADO
Perigo de ferimento causado pelo recuo do cabo de medigao
»  Nao permitir o recuo do cabo de medigao expandido.

/\ CUIDADO
Risco de ferimento pela mola propulsora
»  N&o abrir o cabo de tracao.

6 Engrenagem da chave de fim de curso

| 1] IMPORTANTE
»  Utilizar a microchave somente para comutar entradas digitais (I6gica
TTL e HTL), acopladores Opticos e relés eletronicos ou eletromecanicos.
Outras cargas indutivas nao devem ser ligadas.
»  Proteger os circuitos elétricos individualmente com fusiveis 4A (acao
rapida).
»  Verificar anualmente o funcionamento das chaves em separado.

7 Dispositivos de programacao

| 1| IMPORTANTE

»  Utilizar o dispositivo de programagao somente com os cabos adaptado-
res previstos (ver capitulo Possibilidades de conexdo no Manual de ins-
trucdes). Outros cabos adaptadores ndo sdo permitidos. Caso contrario,
as consequéncias podem ser danos no dispositivo de programacao ou
no produto conectado.

> Desligar o dispositivo de programacgao antes de desconectar a conexao
elétrica.

»  Executar a atualizacdo do firmware com pilhas com carga total, a fim
de garantir a alimentagao de tensao durante a atualizagao. Se as pilhas
forem removidas durante a atualiza¢ao ou se nao fornecerem mais
energia suficiente, o dispositivo de programacao podera ser danificado.

Alla rattigheter forbehalls. Med reservation for andringar.

1 Om detta dokument

(1) ANMARKNING

Detta dokument innehaller en sammanfattning av sakerhetsinformation

och varningsanvisningar for pulsgivare, tréghetssensorer och motor-feedback-

system fran SICK och géller endast tillsammans med bruksanvisningen till

respektive enhet.

»  Innan produkten tas i drift maste detta dokument och bruksanvisningen
lasas och forstas. Vid fragor, kontakta kundtjansten hos SICK.

»  Anvénda standarder och direktiv anges i forsakran om dverensstam-
melse for den berdrda produkten.

»  Forvara detta dokument tillsammans med bruksanvisningen till hands
for informationshamtning och ld&mna det vidare till nya agare.
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3 Extra grundlaggande information om
sakerhetsrelaterade produkter

(Pulsgivare enligt ISO 13849 och motor-feedback-system enligt IEC 61800-5-2)

|1 VIKTIGT
»  For att erhalla sékerhetsrelaterad lages- och hastighetsinformation vid

anvandning av en pulsgivare eller motor-feedback-system kravs en felu-
teslutning for den mekaniska kopplingen till drivaxeln eller maste ytterli-
gare atgarder vidtas.

»  Motor-feedback-systemet bidrar endast till skyddsfunktionen vid
anvandning i servosystem i kombination med motorregulator. Det forut-
satts att den anslutna motorregulatorn forfogar 6ver atgarder for att
uppratta ett sékert tillstand. Till motor-feedback-systemet kan ytterligare
skyddsanordningar och atgarder vara nodvandiga.

»  For att realisera en sadkerhetsfunktion som stdds av pulsgivaren kravs
en lamplig utvarderingsenhet (t.ex. PLC, maskinstyrning). Pulsgivaren
kan inte pa egen hand forsatta maskinen/anlaggningen i ett sakert
tillstand. Det forutsatts att den passande utvarderingsenheten forfogar
Over atgarder for att uppréatta ett sakert tillstand. Férutom pulsgivaren
kan ytterligare skyddsanordningar och atgarder kravas.

»  Séakerhetsnivan for motor-feedback-systemet eller pulsgivaren maste
vara kompatibel med sékerhetsnivan for motorn eller maskinen/anlagg-
ningen (sékerhetsniva for motor-feedback-system och pulsgivare: se
typskylten).

4  Linjara absolutgivare

/\ FORSIKTIGT
Risk for personskador genom kldmda av fingrar och hander
»  Stick inte in fingrar eller hdnder mellan lashuvudet och mételementet.

5 Dragvajergivare

/\ FORSIKTIGT
Risk for personskador genom métvajer som snartar tillbaka
»  Latinte den utdragna matvajern snarta tillbaka.

/\ FORSIKTIGT
Risk for personskador fran drivfjadern
» Oppna inte vajern.

6 Andlagesbrytarvaxel

|1 VIKTIGT
»  Anvand mikrobrytaren endast for koppling av digitala ingangar (TTL- och

HTL-logik), optokopplare och elektromekaniska eller elektroniska relaer.
Andra induktiva laster far inte kopplas.
»  Sé&kra de enskilda strdomkretsarna med 4A-sékringar (snabba).

»  Kontrollera brytarna arligen betraffande funktion i franskiljt skick.
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7 Programmeringsenheter

[1] VIKTIGT
»  Anvand endast programmeringsenheten med de avsedda adapterkab-

larna (se kapitlet om anslutningsmaéjligheter i bruksanvisningen). Andra
adapterkablar ar inte tilldtna. Det kan leda till skador pa programmering-
senheten eller den anslutna produkten.

»  Stang av programmeringsenheten innan elanslutningen lossas.

»  Utfor firmware-uppdatering endast med fulladdade batterier for att
sakerstalla spanningsfoérsorjningen under uppdateringen. Om batteri-
erna tas bort eller inte kan leverera tillracklig spanning under uppdater-
ingen kan programmeringsenheten skadas.

Bce npaBa 3awuiLeHbl. Moxet 6bITb UBMEHEHO NPOU3BOANTEAEM 6e3 npeaBapu-
TEAbHOIO YBEAOMAEHUA.

1 06 3ToM AOKYMEHTE

(1) YKASAHME

HaCTOFlLLLVIlZ AOKYMEHT COAEPXUT CBOAHYHO VIHd)OpMaLlM}O 0 6e3onacHoOCTU U

npeaynpexaarouime yka3aHna o AaT4nKax, MHEPLUMOHHbIX AdTYUMKaX U CUCTEMaX

obpaTHol cBA3K aABuratenen ot SICK 1 poeMCTBUTEAEH TOABKO B COYETaHUU C

PYKOBOACTBOM MO SKCNAyaTaLlMn COOTBETCTBYHOLLIENO yCTpOVICTBa.

»  BBOA B 3KCNAyaTaumMio U3AEAMSA AOMYCTUM TOABKO MOCAE MPOYUTEHUSA U
NOHUMaHNA HAaCTOALLLENO AOKYMEHTa 1 PYKOBOACTBA MO 3KCNAyaTalnn.
Mpu BO3HUKHOBEHUW BOMPOCOB CBAXWUTECH CO CAYXOOW MOAAEPXKU KAMEH-
ToB SICK.

» C NPUMEHUMbIMU CTaHAGPTaMU U AMPEKTUBAMKU MOXHO O3HAKOMUTLCA B
AEKAapaLnmn 0 COOTBETCTBUU COOTBETCTBYHOLLLETO MPOAYKTa.

} HaCTOﬂI.LI.VIVI AOKYMEHT N PYKOBOACTBO MO 3KCNAyaTalnn AONAKHbI ObITb
AETKO AOCTYMHbI AAA MOAYYEHMS CNPABOYHOM MHPOPMALMK U NepeAaHbl
HOBbIM BAGAEAbLAM.

1.1 LUeAocTHOCTb AQHHbIX

Komnanusa SICK AG Ucnonb3yeT B CBOMX NMPOAYKTax CTaHAAPTU3UPOBaHHbIE UHTEP-
delicbl Nepeaaym AaHHBbIX, TakKUe Kak, HanpumMep, CTaHAAPTHaA TEXHOAOTUSI CBS3U
no npoTokoAy IP. OCHOBHOE BHUMaHMWE NPU 3TOM YAEAAETCS IKCMAyaTaLUMOHHOM
rOTOBHOCTH MPOAYKTOB M UX NOTPEOUTEABCKMM CBOMCTBaM.

KomnaHua SICK AG Bceraa MCXOAMUT M3 TOTO, YTO 3aKa3umMK 3aMHTEPECOBAH B
LIeAOCTHOCTU U KOHOUAEHLIMAABHOCTM AGHHbBIX U COBAIOAEHWU NpaB, 3aTparuBaeMbix
B CBA3M C UCMOAb30BAHWEM COOTBETCTBYHOLLIMX U3ASAUIA.

B Ato6om cayyae, B 3aBUCMMOCTU OT KOHKPETHOM CUTyaLIMK, 3aKa3unK BCErpa AOA-
XEH CaMOCTOSITEABHO NPUHMMATL Mepbl No obecneyeHuto 6e30nacHOCTH, Hanpu-
Mep, pa3beAMHEHUE CETU, aHTUBUPYCHanA 3alumTa U NaTy-MeHeAKMEHT.

2 OcCHOBHble yKa3aHusA

|1 BAXHO

»  /cnoAb30BaTh UBAEANE TOABKO MO Ha3HAYEHMIo.
MopyyaTb BbIMOAHEHWE MOHTaXa M BBOA B SKCMAyaTaLMIO TOABKO KBaAW-
GUUMPOBAHHOMY NEPCOHAAY.
Cob6AI0AATb PYKOBOACTBO MO MOHTaXY W 3KCMAyaTaLmu.
CobAtoaaTh NpaBuAa TEXHUKKU 6E30MacHOCTU U NPEeAOTBPALLEHWS HecyacT-
HbIX CAy4aeB 06beAMHEHWUA OTPACAEBbIX CTPAXOBbIX COHO30B, AEWUCTBYHO-
LLUMe B COOTBETCTBYIOLLEN CTPAHE.
Mepea yCTaHOBKOM NPOAYKTa OTKAKOUMTbL HAMPSKEHUE Ha BCEX 3aTPOHYTbIX
YCTPOMCTBAX, MallnHax U cucteMax.
OTCOEAUHSATb MAW BbINMOAHATD INEKTPUUECKUE NMOAKAIOUEHUS K YCTPOMCTBY
TOABKO MPU OTKAOUEHHOM HaMPSHXKEHUM.
N36eratb yAGpOB M TOAKOB MO NPOAYKTY.
Arst 6e3ynpeyHoro GyHKUMOHUMPOBAHUSA M3AEAMST HEobxoAMMO obpaluath
BHUMaHMWE Ha COEAUHEHWE 3KpaHa B COOTBETCTBUM C HOpMamu AMC
(ABYXCTOPOHHEE 3KpaHWPOBaHUE).

vy Vv
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3 AONOAHUTEAbHblE OCHOBHbIE YKa3aHUsA No
OPUEHTUPOBAHHbLIM Ha 6e30nacHOCTb NPoAYKTaM

(9HKoAepbI B cooTBeTCTBMM C ISO 13849 U cucTeMbl 00paTHON CBA3W ABUraTeAs B COOTBET-
cTeuu ¢ IEC 61800-5-2)

|1 BAXHO

» /A NOAYYEHUSI OPUEHTMPOBAHHONM Ha 6e3onacHOCTb UHGOPMALIMK O
NMOAOXEHWUW WAV CKOPOCTU C MCMIOAL30BAHUEM 3HKOAEPA WA CUCTEMBI
obpaTHOM CBA3M ABUraTEAs TpebyeTcsl UCKAtOUEHUE HEUCTPABHOCTEM
MEXaHWUYECKOro CLENAEHUS C NPUBOAHBIM BaAOM UAW HEOBXOAMMO NpK-
HSATb AOMOAHWUTEAbHbIE MEpbI.

»  Cuctema obpaTtHOI CBA3K ABUraTenen obecneunBaeT 3alunTHYO GyHK-
LMIO TOAbKO NPU UCMOAB30BAHWMM B CEPBOCUCTEMAX B COYETAHUU C PEry-
AATOPamMK NpUBOAA. [NpeanoAaraeTcs, UTo NOAKAFOUEHHDBIV PETYAATOP Npu-
BOAA MMEET MEepPbI AMS AOCTUXKEHUSI 6e30MacHOro coctonHus. Cuctema
obpaTHOM CBA3MW ABUraTenel MOXeT NoTpeboBaTh AOMOAHUTEABHbIX 3aLLWT-
HbIX YCTPOMCTB U Mep.

»  AAA peanrsaumnu NopAePKMBAEMON SHKOAEPOM dYHKLMKM 6e30nacHOCTH
HEO06X0AVM MOAXOASILLMI BAOK OLIEHKU AQHHbIX (HAanpuUMep, MporpamMmu-
PYEMBI AOTUUYECKUI KOHTPOMEP, CUCTEMA YNPABAEHUS MALLMHON). SHKO-
Aep He MOXET CaMOCTOsITEAbHO obecneunTb Be3onacHoe CoCTosHUe
MalLUWHbI/060pyAOBaHHMSA. MpeanonaraeTcs, YTo MOAXOASILLMIA BAOK OLLEHKM
AAHHBIX UMEET MEpPbI At AOCTUXEHUSI 6E30NaCcCHOro COCTOsSHUS. B poonon-
HEHWE K 3HKOAEPaM MOTyT NoTPpeboBaTLCA AONOAHUTEABHBIE 3aLLUTHbIE
YCTPOWCTBa U Mepbl.

»  YpoBeHb 6€30MacHOCTU CUCTEMbl 0OPATHOM CBA3U ABUraTEAS! UAW SHKO-
Aepa AOAKEH BbITb COBMECTUM C YPOBHEM 6€30MacHOCTU ABUTaTeAs
WUAU MalLIMHbI/060pyAOBaHUS (YPOBEHbL 6E€30MACHOCTU CUCTEMbI 06paTHOM
CBSI3U ABUraTensl M SHKOAEPA: CM. 3aBOACKYHO TabAMUKY).

4  AMHEeWHble 3HKoAEepbI

/\ OCTOPOXHO
OnacHOCTb TPaBMUPOBaHWA NPU paspaBAMBaHWUKM NaAbLEB UAU PYK
»  He ponyckaTb NonaaaHWsa NanbLEB UAM PYK MEXAY CUWTbIBAIOLLEW FONOB-
KOM U U3MEPUTEAbHBIM 3AEMEHTOM

5 3JHKopepbl ¢ TpocoBbiM 6apabaHom

/\ OCTOPOXHO
OnacHocTb NOAy4YEeHUA TpaBM OT COCKaKMBaOLWEro UIsMepuTeAbHOro Tpoca
4 He AONYCKaTb PE3KOI0 CKPyUMBaHUA Ha3aA BbITAHYTOIO MSMEPUTEAbHOIO
TpoCa.

/\ OCTOPOXHO
OnacHOCTb TPaBMUPOBAHWSA OT MPUBOAHOMN NPYXUHbI
»  He oTKpbIBaTb TPOCOBLIV NPUBOA.

6 PeAyKTOp KOHLEBOIO BbIKAKOUATENSA

|1 BAXHO

> McnoAb3oBaTb MUKPOMEPEKAOUATEAb UCKAOUUTEABHO AR NEPEKAIOYEHNSA
LUMPPOBLIX BXOAOB (Aoruku TTL 1 HTL), ontonap u aneKTpoMexaHuye-
CKMUX UAW SAEKTPOHHbIX pene. MNepekatoueHne Ha Apyrme MHAYKTUBHbIE
Harpyskv He AOMycKaeTcs.

»  3alMTUTb OTAEABHBIE SAEKTPUUECKME LIENW NPEAOXPAHUTEAAMU Ha 4 A
(6€3bIHEPLMOHHbBIMU).

»  ExeropHo npoBepsiTb PaboTocnocobHOCTb NepekaoyaTeneil.

7 Mporpammupytowiuye ycTpoucTea

|1 BAXHO

»  Mcnoab3oBaTb NporpamMmUpytoLLee YCTPOMCTBO TOAbLKO C NpUAaraemMbiMu
apanTepHbIMK Kabensamu (CM. ThaBy «<BO3MOXHOCTU NOAKAKOUEHUS» B
PYKOBOACTBE MO 3KCnAyaTaumm). Apyrie apantepHole kabeau He pory-
cKatoTcs. B npoTMBHOM CAydae BO3MOXHO NOBPEXAEHWE NPOrpaMMUpyo-
LLLero YCTPOMCTBA UAM MOAKAKOUEHHOTO U3AEAWS.

»  BbIKAIOUMTB NpOrpaMMUpyoLLEE YCTPOMNCTBO NEPEA OTKAKOUEHUEM OT
INEKTPUYECKOM CETH.

»  O6GHOBASITb MPOLUMBKY UCMOABb3YSi TOAbKO HOBbIE BaTapeu B Leasx obecne-
YeHWs INEKTPONUTaHKSA BO BpeMs 06HOBAeHWSA. Ecav BO BpeMsa obHoBAe-
HUA yAaAUTb BaTapeu, A eCAM OHUM BoAbLLE He ByayT MOAABATbL AOCTATOY-
HO€ HanpsXeHWe, 3T0 MOXET NPUBECTU K MOBPEXAEHUIO NPOrpaMMUpyto-
LLLErO YCTPOMUCTBA.
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Toate drepturile rezervate. Ne rezervam dreptul asupra modificarilor si eventuale-
lor erori.

1 Referitor la acest document

(i) INDICATIE

Acest document contine un rezumat al informatiilor referitoare la siguranta si

indicatiilor de avertizare de la encoder-ele SICK, senzorii inertiali si sistemele

de feedback ale motorului si este valabil numai in corelatie cu manualul de
exploatare al aparatului respectiv.

»  Puneti produsul in functiune numai daca acest document si manualul
de exploatare a fost citit si inteles. In cazul in care aveti intrebari luati
legatura cu serviciul pentru clienti SICK.

»  Normele si directivele aplicate sunt mentionate in declaratia de confor-
mitate a produsului respectiv.

»  Tineti pregatit acest document impreuna cu manualul de exploatare
pentru consultare si inménati-le noilor detinatori.

1.1 Integritatea datelor

Compania SICK AG utilizeaza in produsele sale interfete de date standardizate, ca
de ex. tehnologia IP standard. Accentul este pus pe disponibilitatea produselor si
pe proprietatile acestora.

Compania SICK AG pleaca intotdeauna de la premisa ca integritatea si confiden-
tialitatea datelor si drepturilor, care sunt afectate in corelatie cu utilizarea produ-
selor, este asigurata de catre client.

in toate cazurile, m&surile de securitate adecvate, de ex. separarea de la retea,
aplicatiile firewall, protectia contra virusilor si managementul corectiilor, trebuie
transpuse intotdeauna de catre client in functie de situatie.

2 Indicatii fundamentale

|1 IMPORTANT

»  Utilizati produsul numai conform cu destinatia sa.
Efectuarea instalarii si punerii in functiune a produsului este permisa
numai personalului de specialitate.
Acordati atentie manualului de exploatare si de montaj.
Respectati prevederile de securitate si de prevenire a accidentelor ale
asociatiilor profesionale valabile in tara respectiva.
inainte de montarea produsului, deconectati tensiunea la toate apara-
tele, masinile si instalatiile afectate.
Decuplati sau realizati legaturile electrice la produs numai cu tensiunea
deconectata.

Evitati loviturile si socurile asupra produsului.

Pentru o functionare impecabila a produsului, acordati atentie unei lega-
turi a ecranarii conforme CEM (aplicarea pe ambele parti a ecranarii).

vvy VvV vV vVvY VY
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3 Indicatii suplimentare fundamentale la produsele cu
rol de securitate

(Encoder conform 1ISO 13849 si sisteme de feedback pentru motoare conform IEC 61800-5-2)

|1 IMPORTANT

»  Pentru obtinerea informatiilor privind viteza, resp. pozitia cu rol de secu-
ritate prin utilizarea unui encoder sau unui sistem de feedback pentru
motoare este necesara o eliminare a erorilor pentru cuplajul mecanic la
arborele de actionare sau se vor aplica masuri suplimentare.

»  Sistemul de feedback pentru motoare contribuie numai la utilizarea in
servosisteme in combinatie cu regulatoare ale sistemului de actionare
la functia de protectie. Se presupune ca regulatorul sistemului de actio-
nare racordat dispune de masurile pentru atingerea unei stari sigure.
La sistemul de feedback pentru motoare pot fi necesare dispozitive de
protectie si masuri suplimentare.

»  Pentru realizarea unei functii de siguranta sprijinite de encoder este
necesara o unitate de evaluare adecvata (de ex. sistemul de comanda
cu memorie programabild, sistemul de comanda al masinii). Encoder-ul
nu poate genera de sine statator o stare sigura a masinii/instalatiei.

Se presupune ca unitatea de evaluare adecvata dispune de masuri
pentru atingerea unei stari sigure. Suplimentar fata de encodere pot fi
necesare dispozitive de protectie si masuri suplimentare.

»  Nivelul de siguranta al sistemului de feedback pentru motoare sau al
encoder-ului trebuie sa fie compatibil cu nivelul de siguranta al moto-
rului sau al masinii/instalatiei (nivelul de siguranta al sistemului de
feedback pentru motoare si al encoder-ului: a se vedea placuta de
fabricatie).

4  Encoder liniar

/\ PRECAUTIE
Pericol de vatamare prin strivirea degetelor sau mainilor
»  Nuintroduceti degetele sau mainile intre capul de citire si elementele
etalon.

5 Encoder cu dispozitiv de actionare prin cablu

/\ PRECAUTIE
Pericol de vatamare prin retragerea brusca a cablului de masurare
»  Nulasati cablul de masurare extins sa se retraga brusc.

/\ PRECAUTIE
Pericol de vatamare cauzat de arcul motor
»  Nudeschideti dispozitivul de actionare prin cablu.

6 Transmisia limitatoarelor de cursa

| 1] IMPORTANT
»  Utilizati microcomutatorul exclusiv pentru comutarea intrarilor digitale
(parte logica TTL si HTL), optocuploarelor si releelor electromecanice
sau electronice. Comutarea altor sarcini inductive este interzisa.
»  Asigurati circuitele electrice individuale cu sigurante 4A (rapide).

»  Verificati anual separat functionarea comutatoarelor.

7 Aparate de programare

|1 IMPORTANT

»  Utilizati aparatul de programare numai cu cablurile adaptoare prevazute
(a se vedea capitolul Posibilitati de conexiune din manualul de exploa-
tare). Alte cabluri adaptoare nu sunt admisibile. In caz contrar, se pot
produce deteriorari ale aparatului de programare sau ale produsului
racordat.

»  Deconectati aparatul de programare inainte de decuplarea de la bransa-
mentul electric.

»  Efectuati actualizarea firmware numai cu baterii noi pentru a asigura
alimentarea electrica pe parcursul actualizarii. Daca pe parcursul actua-
lizarii bateriile sunt inlaturate sau nu mai furnizeaza suficienta tensiune,
aparatul de programare se poate deteriora.

VSetky prava vyhradené. Nezodpovedame za omyly. VSetky zmeny vyhradené.

1 O tomto dokumente

(1) UPOZORNENIE

Tento dokument obsahuje zhrnutie bezpeénostnych informacii a vystraznych

pokynov ku kédovacim zariadeniam, inercidlnym senzorom a systémom spat-

nej vazby motora od spolo¢nosti SICK, a plati iba v stvislosti s navodom na

obsluhu prislusného pristroja.

»  Pred uvedenim vyrobku do prevadzky si bezpodmienecne precitajte
tento dokument a navod na obsluhu a uistite sa, Ze ste im porozumeli.
V pripade otazok sa obratte na zakaznicky servis spolo¢nosti SICK.

»  Aplikované normy a smernice najdete vo vyhlaseni o zhode k prislus-
nému vyrobku.

»  Tento dokument spolu s ndvodom na obsluhu majte pripraveny na pri-
padné nahliadnutie a odovzdajte ho novym majitelom.
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1.1 Integrita Gdajov

Spolocnost SICK AG pouZiva vo svojich vyrobkoch Standardizované datové rozhra-
nia, ako je napr. Standardna technolégia IP. Hlavny doéraz sa kladie na dostupnost
vyrobkov a ich vlastnosti.

Spolocnost SICK AG pritom vZdy vychadza z toho, Ze integritu a dévernost Gdajov
a prav, ktorych sa dotyka pouzivanie vyrobkov, zaistuje zakaznik.

V kazdom pripade plati, Ze vhodné bezpecnostné opatrenia, napr. oddelenie siete,
brany firewall, antivirusovl ochranu a spravovanie bezpeénostnych oprav musi
vzdy realizovat samotny zakaznik v zavislosti od situacie.

2 Zakladné pokyny
|1 DOLEZITE
Vyrobok pouZivajte iba na Gcel, na ktory bol uréeny.

InStalaciu a uvadzanie vyrobku do prevadzky smie vykonavat iba
odborny personal.
DodrZiavajte pokyny uvedené v navode na obsluhu a montéaz.

D
>
>
>
»  DodrZiavajte bezpecnostné predpisy profesnych zdruzeni a predpisy
>
>
>
>

tykajlce sa prevencie Urazov, ktoré platia v prislusnej krajine.

Pred montaZou vyrobku vypnite napétie na vSetkych pristrojoch, strojoch
a zariadeniach, ktorych sa to tyka.

Elektrické pripojenia vyrobku odpajajte alebo zapajajte iba pri vypnutom
napati.

Zabrante Gderom a narazom do vyrobku.

V zaujme zaistenia bezchybnej funkcie vyrobku dbajte na tienené pripo-

jenie (obojstranné ulozenie tienenia) v sllade so zasadami elektromag-

netickej kompatibility.

3 Dodato¢né zakladné pokyny pri vyrobkoch
orientovanych na bezpecnost

(Kédovacie zariadenie podla 1ISO 13849 a systémy spatnej vazby motora podla IEC
61800-5-2)

|1 DOLEZITE

»  Pre zachovanie informacii o polohe, resp. rychlosti orientovanych na
bezpecnost s pouzitim kddovacieho zariadenia alebo systému spatnej
vazby motora je potrebné vylucit chybu mechanického spojenia na hnaci
hriadel alebo aplikovat dodato¢né opatrenia.

»  Systém spatnej vazby motora prispieva k ochrannej funkcii iba pri pou-
Ziti v servosystémoch v spojeni s regulatormi pohonu. Predpoklada sa,
Ze pripojeny regulator pohonu disponuje opatreniami na dosiahnutie
bezpecného stavu. K systému spéatnej vazby motora mozu byt potrebné
dodatocné ochranné zariadenia a opatrenia.

» Na realizaciu bezpec¢nostnej funkcie podporovanej kédovacim zaria-
denim bude potrebna vhodna vyhodnocovacia jednotka (napr. riade-
nie programovatelné z pamaéte, riadenie stroja). Kédovacie zariadenie
nemo6zZe samostatne privodit bezpecny stav stroja/zariadenia. Predpo-
klada sa, Ze vhodna vyhodnocovacia jednotka disponuje opatreniami na
dosiahnutie bezpeéného stavu. Ku kddovaciemu zariadeniu mozu byt
potrebné dodatocné ochranné zariadenia a opatrenia.

»  Uroven bezpednosti systému spatnej vazby motora alebo kddovacieho
zariadenia musi byt kompatibilna s Groviiou bezpecnosti motora alebo
stroja/zariadenia (Groven bezpecnosti systému spatnej vazby motora a
kédovacieho zariadenia: pozri typovy §titok).

4 Linearne kodovacie zariadenie

/\ POZOR
Nebezpecéenstvo pomliazdenia prstov alebo rik.
»  Prsty ani ruky nedavajte medzi snimaciu hlavu a prvky nastavenia roz-
meru.

5 Lankové kodovacie zariadenie

/\ POZOR
Nebezpecéenstvo poranenia spésobené prudkym trhnutim meracieho lanka
spat.
»  Nedovolte, aby doSlo k prudkému trhnutiu vytiahnutého meracieho
lanka spat.

/\ POZOR
Nebezpecéenstvo poranenia o pruziny.
»  Neotvarajte lankové tiahlo.

6 Prevodovka s koncovymi spinac¢mi
|1 DOLEZITE
»  Mikrospina¢ pouZivajte vyluéne na spinanie digitalnych vstupov (logika
TTL a HTL), optoelektronickych élenov a elektromechanickych alebo
elektronickych relé. Iné indukéné zatazenia sa nesmu spinat.

»  Jednotlivé elektrické obvody zaistite 4 A poistkami (rychle).
»  Kazdy rok skontrolujte zvlast funkcie spinacov.
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7 Programovacie pristroje

5 HKodirnik na potezno vrvico

| 1] DOLEZITE

»  Programovaci pristroj pouzivajte iba s uréenymi adaptérovymi kablami
(pozri kapitolu venovan(i moznostiam pripojenia v ndvode na obsluhu).
Iné adaptérové kable nie su pripustné. V opatnom pripade modze dojst
k poskodeniam programovacieho pristroja alebo pripojeného vyrobku.

»  Programovaci pristroj pred odpojenim od elektrickej pripojky vypnite.

»  Aktualizaciu firmvéru vykonavajte iba s novymi batériami, aby bolo
zaistené napajanie pradom pocas aktualizacie. Ak dojde k vybratiu
batérii pocas aktualizacie alebo ak batérie nebudi dodavat dostatocné
napatie, programovaci pristroj sa mozZe poskodit.

Vse pravice pridrzane. Pridrzujemo si pravico do napak in sprememb.

1 O tem dokumentu

(1) NAPOTEK

Ta dokument vsebuje povzetek varnostnih informacij in opozoril dekodirnikov

SICK, inercialnih senzorjev in sistemov za povratne informacije motorjev in je

veljaven le v povezavi z navodili za uporabo ustrezne naprave.

»  lzdelek uporabljajte le, Ce ste prebrali in razumeli ta dokument in navo-
dila za uporabo. Ob vprasanjih kontaktirajte s servisno sluzbo SICK.

»  Uporabljeni standardi in direktive uporabite iz Izjave o skladnosti zadev-
nega izdelka.

»  Ta dokument in navodila za uporabo imejte pri roki za ponovno branje
pozneje in ga predajte novemu lastniku.

1.1 Integriteta podatkov

SICK AG uporablja v svojih izdelkih standardizirane podatkovne vmesnike, kot
npr. standardno IP tehnologijo. Pri tem je pozornost usmerjena na razpoloZljivost
izdelkov in njihove lastnosti.

SICK AG izhaja pri tem vedno iz tega, da je zagotovljena integriteta in zaupnost
podatkov in pravic strank, ki se nanasajo na uporabo izdelkov.

V vsakem primeru mora stranka, glede na stanje, vedno zagotoviti primerne
varnostne ukrepe, npr. lo¢itev omreZja, pozarni zidovi, zas¢€ita proti virusom in
upravljanje z varnostnimi popravki.

2 Temeljni napotki

| 1| POMEMBNO

»  lzdelek uporabljajte samo za predvideno uporabo.
Namestitev in zagon izvede le strokovno osebje.
UpoStevaijte navodila za obratovanje in vzdrZzevanje.
Upostevaijte predpise o varnosti in preprecevanju nesrec¢ poklicnih zdru-
Zenj, ki veljajo v drzavi uporabe.
Pred montaZo izdelka odklopite napetost pri vseh zadevnih aparatih,
strojih in napravah.
Elektricno povezavo do izdelka loCite ali vzpostavite le, ko je napetost
izklopljena.
Preprecite udarce in sunke na izdelek.
Za brezhibno delovanje izdelka pazite na oklopljeno povezavo, ustrezno
elektromagnetni zdruZljivosti (obojestransko namestite oklep).

vV VvV VvV VYVYY

3 Dodatna temeljna navodila pri izdelkih, ki so
usmerjena v varnost

(Kodirnik po 1ISO 13849 in Sistemi za povratne informacije motorja po IEC 61800-5-2)

| 1| POMEMBNO

»  Za ohranjanje informacij o primerni varni legi oz. hitrosti ob uporabi
kodirnika ali sistema za povratne informacije motorja je potrebna izklju-
Citev napak za mehansko povezovanje na pogonsko gred ali je treba
uporabiti dodatne ukrepe.

»  Sistem za povratne informacije motorja prispeva k zascitni funkciji le
ob uporabi v servo-sistemih, v povezavi z regulatorji pogona. Pogoj je,
da ima priklopljeni regulator pogona ukrepe za doseganje varnega sta-
nja. K sistemom za povratne informacije motorja bodo morda potrebne
dodatne zaséitne priprave in ukrepi.

»  Da bi uresnicili eno od varnostnih funkcij, ki jo podpira kodirnik, potrebu-
jete primerno enoto za analizo (npr. programirljivo krmiljenje, krmiljenje
stroja). Kodirnik ne more samostojno vzpostaviti varnega stanja stroja/
naprave. Pogoj je, da ima ustrezna enota za analizo ukrepe za doseganje
varnega stanja. Dodatno ob kodirnikih bodo morda potrebne dodatne
zascitne priprave in ukrepi.

»  Raven varnosti sistem za povratne informacije motorja ali dekodirnika
mora biti zdruZljiva z ravnijo varnosti motorja ali stroja/naprave (raven
varnosti sistema za povratne informacije motorja ali dekodirnika: glejte
tipsko ploscico).

4 Linearni kodirnik

/\ PREVIDNO
Nevarnost poSkodb zaradi stiskanja prstov ali dlani.
»  Prstov ali dlani ne drzite med bralno glavo in elemente za opredmetenje
mere.
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/\ PREVIDNO
Nevarnost poskodb zaradi merilne vrvi, ki sko€i nazaj.
»  Ne pustite, da izvleena merilna vrv skoCi nazaj.

/\ PREVIDNO
Nevarnost poskodb zaradi gonilnih vzmeti.
»  Ne odpirajte Zicovoda.

6 Gonilo z omejitvenim stikalom

|1 POMEMBNO
»  Mikro stikalo uporabite izkljuéno za preklapljanje digitalnih vhodov (TTL
in HTL logike), opto sklopnikov in elektromehanskih ali elektronskih rele-
jev. Drugih induktivnih obremenitev ni dovoljeno preklopiti.

»  Posamezne elektriéne tokokroge zavarujte z varovalkami 4 A (obcutljive).
»  Enkrat na leto preverite lo€eno delovanje stikal.

7 Naprave za programiranje

|1 POMEMBNO

4 Napravo za programiranje uporabite le s predvidenimi prilagodilnimi
kabli (glejte poglavje Moznosti prikljucitve v Navodilih za uporabo). Drugi
kabli so prepovedani. Posledica je lahko poSkodovanje naprave za pro-
gramiranje ali prikloplienega izdelka.

»  Pred lo¢evanjem od elektricnega prikljucka izklopite napravo za progra-
miranje.

P Posodobitve strojne programske opreme opravite le z novimi baterijami,
da bi zagotovili napajanje s tokom med posodabljanjem. Ce med poso-
dabljanjem odstranite baterije, ali ne baterije ne zagotavljajo ve¢ dovolj
napetosti, lahko poSkodujete napravo za programiranje.

Tum haklar sakhdir. Yanlslar ve degisiklikler icin haklar sakhdir.

1 Bu dokiiman hakkinda

i) BILGI
C Bi dokiiman; SICK enkoderleri, atalet sensorleri ve Motor-Feedback sistem-
lerinin guvenlik bilgileri ve uyari notlarinin bir 6zetini igerir ve sadece ilgili
cihazin kullanma kilavuzu ile birlikte gecerlidir.

»  Uriinii sadece, bu dokiimani ve kullanma kilavuzunu okuduysaniz ve
anladiysaniz devreye alin. Sorulariniz olmasi durumunda SICK msteri
hizmetlerine basvurun.

»  Uygulanan normlari ve direktifleri, ilgili Grinln uygunluk beyaninda bula-
bilirsiniz.

» incelemek icin bu dokiimani kullanma kilavuzuyla birlikte hazirda bulun-
durun ve UrlnUn yeni sahiplerine teslim edin.

1.1 Veri butiinlugi

SICK AG, urunlerinde 6rn. standart IP teknolojisi gibi standartlastiriimis veri ara-
ylzleri kullanin. Odaklandigimiz ana konu, Grlinlerin ve 6zelliklerinin kullanilabilirli-
gidir.

SICK, Urtnlerin kullanimiyla iliskili verilerin ve haklarin butinlGga ve gizli tutulma-
sinin her zaman musterinin kendisi tarafindan saglandigini varsayar.

Her durumda, duruma uygun sekilde musteri tarafindan 6rn. ag ayirma, giivenlik
duvarlari, antivirts, Patchmanagement gibi uygun guvenlik énlemleri kullaniimali-
dir.

2 Temel bilgiler

(1 ONEMLI

»  Uriini sadece kullanim amaci dogrultusunda kullanin.
Uriiniin kurulum ve devreye alinmasi islenmelerini sadece uzman perso-
nele yaptirin.
Kullanma ve montaj kilavuzuna dikkat edin.
iigili iilkede ylirtirliikteki meslek birliklerinin giivenlik ve kaza 6nleme
yonetmeliklerine dikkat edin.
UrlinGil monte etmeden énce, ilgili tim cihazlarda, makinelerde ve tesis-
lerde gerilimi kapatin.
Uriine giden elektrik baglantilarini sadece gerilim kapaliyken ayirin veya
kurun.
Urtine carpilmasini ve Griiniin darbe almasini énleyin.
Urtiniin kusursuz sekilde calismasi igin, EMC uyumlu bir ekran baglantisi
(ekranin ¢ift tarafli yerlestiriimesi) olmasina dikkat edin.
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3 Giivenlik odakl uiriinlerdeki ek temel bilgiler

WI\)

(IS0 13849 uyarinca enkoderler ve IEC 61800-5-2 uyaninca Motor-Feedback sistemleri) Q
[ 1] ONEMLI MES AHE ST 20 A85HAAL.
»  Bir enkoder veya Motor-Feedback sisteminin kullaniimasi sirasinda HIE A ME ol H ME | dx|e HOIMES Z7IMAIL.
glvenlik odakli konum veya hiz bilgilerinin korunmasi amaciyla, strtcu = gl x2| X|&IAMo| 82o/5H AL,

miline mekanik baglanti igin bir hata 6nleme sisteminin veya ek 6nlem-
lerin uygulanmasi gerekir.

Motor-Feedback sistemi sadece, siirlicli denetleyicileriyle birlikte servo
sistemlerde kullanilirsa koruma fonksiyonuna katkida bulunur. Bagli
sUricl denetleyicisinin givenli bir duruma ulasmak igin gerekli 6nlem-
lere sahip olmasi gerekir. Motor-Feedback sistemi i¢in ek glivenlik cihaz-
lari ve dnlemler gerekli olabilir.

Bir enkoder tarafindan desteklenen guivenlik fonksiyonunun realize edil-

VVYVY VVYVVY Vo

Zts MriE Aol fEd o L AT oY FEol| R olstAAIL.
XNES o257 ™ol 2 & 22 x|, 71H, dH|e| Mg AHEst

A2,

0| AFEHE HEHOIMEH 7| AARE BEISHHL HESHAAIR.

XEo| SHE 7tste U H7HMAIR.

XM&Eo| 2X|gi0] 7|SstE S At o4E Al ™AL7| AgHdol 7 2lst
AN ZZ0l| A Rl

mesi icin uygun bir degerlendirme Unitesine (6rn. programlanabilir lojik
kontrolér, makine kontrol6ri) ihtiya¢ duyulur. Enkoder, makinenin/tesi- _ o _
sin glivenli durumunu kendi basina olusturamaz. Uygun degerlendirme 3 O™ grE XEo| st =71 7| x|E

Unitesinin givenli bir duruma ulagmak igin gerekli dnlemlere sahip (1S0 13849 Of| [H2 I3 | 2! |EC 61800-5-201| [[} 2 T E| L= 84 A|AE)
olmasi gerekir. Enkoderlerle ek olarak baska glvenlik cihazlari ve 6nlem-

ler gerekli olabilir. i
»  Motor-Feedback sisteminin ve enkoderin giivenlik diizeyi, motorun veya » QI EE ZE I|EU AARZ A5t Qb BHEE QIR E=
makinenin/tesisin giivenlik diizeyiyle uyumlu olmalidir (Motor-Feedback &£ MEE dop{H E2to|2 MZEQLO| 7|H| M Aol A& ol §F
sistemi ve enkoderin glivenlik diizeyi icin: bkz. Tip etiketi). L& &5t HL F7F =X|E FIHoF #Lct.
> ZE IEAAHEL 15 THT|9 TEHEI ME AIAEO]
Ot otM 7|50 Z|o4FfL|Ct AT & TH7|of ot MEf EEE
I8t Zx|7t Qlo{oF FL|CH ZE m|=U A|ARIY| =7t ES &x| 2

<
o
ek
=

4 Lineer enkoder

/\ DIKKAT EXI7tEeE = &L )
Parmaklarin veya ellerin ezilmesi nedeniyle yaralanma tehlikesi > %%5} Zh ;ﬂ%?ti%’%ﬂé}%l*7%4?%?0?77432 ?gkkﬁéilgili_"%l
i O - o %sl_l_ 07_(, ) '\éu-n:t P L
4 ::;Irmr?lgglsw]zal \é?))ll«?nil/?r?.nm okuyucu kafa ile boyut 6rnekleme eleman S Exixio= 7|7:“/AE-”EI|—O—| Of % AFEHZ S35t & ol L|C). A3tet
ot &xR|of ot A E| HEE 98 ZR|7t Qlofok ErLct Ao
o et EE IR W EX7H EHE = J&LICH
5 Ipli enkoder > ZE D= AAH”FEE IO OHM £~F 0| BE{ & 7|H|/AH|
~ of ot £ #of 2 8tafol HLICHRE TS AlA® & @l 3r{o| of
A\ DiKkKaT ®SF: GE AE),
Geriye dogru firlayan 6l¢iim ipi nedeniyle yaralanma tehlikesi
»  Disari gekilen 6lgim ipi geriye dogru firlayabilir.
4 glLfof A
/\ DIKKAT A =9
Tahrik yay! nedeniyle yaralanma tehlikesi &7k e 20| of Y 2 Qs EAF 2F
> Ipiagmayin. > DI EE 22 Y= 5H 24 Atofo EX| OHAAIR
6  Limit svici dislisi 5 SlolojEEZ A
[ 1] ONEMLI A\ =9
»  Mikro salteri sadece dijital girigleri (TTL ve HTL-Lojik), Opto kuplérler ve 2 E0{7}= =75 910|042 Qs B A 2|3
elektromekanik veya elektronik réleleri devreye sokmak icin kullanin. p HoZ L}2 =X 9l0]o{7F # So7}A sHX| oA AL,
Diger endiktif yUkler devreye sokulmamalidir.
»  Minferit akim devrelerini 4A sigortalarla (flink) koruyun. A =o
»  Salterleri her yil ayri olarak ¢alisma agisindan kontrol edin. HOIAZZIOR OI5t HAM 9|F
> 2l0jo EE22 FXIE LRI DAL,
7  Programlama cihazlan
(1] ONEMLI 6 cl0/E A2[x| 7|04
»  Programlama cihazini sadece éngorilen adaptér kablolaryla kullanin E =90
(bkz. Kullanma kilavuzundaki baglanti olanaklari bolim). Baska adap- : E4 olads al XN o Zl=Z Al X e il 2l
tor kablolarinin kullaniimasina izin verilmez. Bunun sonucunda program- > El;' ?Fé:I(EL = Em‘ =) 8 F-LE_E-IE’ ‘—*Qzlffl. = ‘—-U(EI' §E"
; S e Pt O|E & S3t= 820 0I0|3 2 ARQXIE AFSSHAAIR.CHE RE
lama cihazi veya bagli Urtn zarar gorebilir. MESE =5 of =)
. o P . o = 1o — = .
: El?ktn:(l baglantlsmgan ay.||r.makdan or]ce prograrrt'nlalma C|hazmv|I kape:fl-nt > JHE T ZZE 4A FE(flink) 2 22 ES AL,
lncelleme sirasinda gerilim kaynaginin mevcut olmasini saglamak igin AO|£|2 gHtd 2|5 Lo xdH=LAlA|O
Firmware glincellemesini sadece yeni pillerle yapin. Glincelleme sira- > 291218 OHd 22ltod 7SS HastHAlR.
sinda piller cikartilirsa veya artik yeterli gerilim saglamazsa, program-
lama cihazi zarar gorebilir. 7 o=l EH Eél Jgﬂ
1 B2
> Z2IHY XIE HEA| Ha T o{RE 7 0IED & ALSSHAA
C UES K|EAM HAFE S Bl FHX). CHE ofHIE A0|E2 M5t
All rights reserved. 01 @10| 43 7t Mot ELch JX| oM z2 e &x| EE HAAE MEO0| &
HE = AeLc
1 O] EAof &stod > M| HERE 2l Mol z2asY FxlE AL
D= > HHEI217} MBI met Eelo] UEI0|EE Msst AR 2ot
O £ A1 SIOK 1L, B4 MM, TEf TlE ) Al Ao| o Ao B oI B ETIg o) SOl SEELICH SRI0IZ S HHEIEIS M
x|8ig (72 Halet 20Inf 2 & FI2| & E XS BeaIME R E Y A ASFPL SER Mg SaaRI s B 22T
TOo=E T AE

> HIEA| O] 249 25 XIRME o)1 £X[st MEjo M XMES 535
AAI2. 2oJAtE0| UE AR SICK T MH|A R 942F HifLC)

b MHBEEZEDXE2 ST MBS MEMH MOIHE HTFHAAIR

> O|EME =5 x|&IMe & &g 4= QA HIXISH 2 A 2 Ktoi
H M st AAI

1.1 Clo|e{ 2&M

SICKAGOIAME ZE XMEo| 1P EZE 7|& &2 EESHE O|o|H QIE{H0|AE
AEELICH of7[0lM siIck AG7H 2HE FE W2 ME X 1 549 7188
Lot

SICKAGE M|Z A8t ptdstod M8t7| £l = ColH X Helol F A4 7|
dg EEE o|F 7t nZolA ActD 4 MAFLICH

OffH Z2E o|E S0 T 22|, &2, Hioje{A of Y L mix| 22| S HH
B EE ZRE Y 22 ZollM ol 27| ofzdsok FLich
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